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NOTE:

Non collimare direttamenteil sole

Non collimare il sole direttamente onde evitare di danneggiare i vostri occhi e lo
strumento.

Montaggio dello strumento sul treppiede

Assicurarsi il collegamento tra il treppiede e strumento sia solido . E meglio lavorare con
treppiedeinlegno per aumentare la precisione di misura.

Montare il basamento sullo strumento

L'impostazione del basamento influenza la precisione. Il basamento deve essere controllato
frequentemente, la vite che collega il basamento e alidada deve essere bloccata saldamente. E
lavite di fissaggio centrale deve essere anche essa stretta.

Evitarelevibrazioni sullo strumento

Duranteil trasporto, tenere lo strumento nella custodia e fare il possibile per evitare urti.

Uso dello strumento

Duranteil trasporto, lamaniglia dello strumento deve essere tenuta sal damente.

Condizione di alta temperatura

Se lo strumento & posto in condizione di alta temperatura per lungo tempo, le sue prestazioni
possono degradare .

Variazioni di Temperatura brusche

bruschi cambiamenti di temperatura sullo strumento o sul prisma possono accorciare
I'intervallo di misura della distanza . Come esempio, dopo aver preso lo strumento da
un'automobile calda e locatolo in ambiente freddo , attendere per qualche minuto prima di
iniziareil rilievo

Controllarelacarica della batteria

Primadi utilizzarlo, si dovrebbe verificare selacarica della batteria e sufficiente.
Estrarrelabatteria

Non s consiglia di togliere la batteria quando lo strumento & acceso , i dati memorizzati
possono essere persi, quindi € meglio sostituire la batteria dopo o spegnimento dello
strumento.

Responsabilita dei dati memorizzati

STONEX non assume responsabilita per i dati persi a causadi funzionamento o uso erroneo .
Rumore dallo strumento

Quando lo strumento € acceso, & normale udire il ronzio dei motori interni , questo non ne
pregiudicail funzionamento .
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Indicazioni di sicurezza

Per la sicurezza del prodotto e prevenire infortuni agli operatori €/o le altre persone, nonché
per la prevenzione di danni alle proprieta, le disposizioni che devono essere osservate
scrupolosamente sono contrassegnate da un punto esclamativo all'interno di un triangolo
utilizzato con AVVERTENZA e ATTENZIONE .

Le indicazione sono elencate di seguito. Accertarsi di averle comprese primadi leggere il testo
principale del manuale.

La mancata osservanza di questa indicazione o
A WARNING: q

un errore di operazione potrebbe provocare
gravi lesioni per |'operatore.

La mancata osservanza di questa indicazione o
A CAUTION:  un erore d operazione potrebbe causare

lesioni personali o danni ale proprieta.

PRECAUZIONI D’ USO

A WARNING

eSolo  distributori  Autorizzati Stonex  possono smontare 0 aprire 1o
strumento.
e Non collimare direttamente il sole onde evitare  lesioni agli occhi .
e Coprireil caricatore pud generareincendi durante laricarica
e Seil cavo di adimentazione del carica batterie & danneggiato ( presa o spina)
vi eérischio di incendio o scossa el ettronica.
e Uso di caricatori di batterie bagnati pud provocare incendi o scosse elettriche.
e Non porre lo strumento in ambienti gassos o liquidi infiammabili , e non
utilizzare lo strumento in minieradi carbone. Potrebbero innescarsi esplosioni .
e Non esporre la batteria al fuoco o  esporla a condizioni di alta temperatura .
Pericolo di esplosione !
e Se utilizzate una batteria che non & specificata da STONEX, esiste il pericolo
di incendi, scosse elettriche e bruciature.
e Se utilizzare il cavo di alimentazione che non é specificato da STONEX, esiste
un possibile pericolo di incendio.
e Se corto circuitate la batteria, esisteil pericolo di incendio.
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e In presenza di forti scariche elettrostatiche, pud manifestarsi un degrado delle
prestazioni, quali accensione / spegnimento automatico.

A ATTENZIONE

e Setoccare |'apparecchio con le mani bagnate, c'e pericolo di subire scossa elettrica.

e |’ Errato trasporto dello strumento nella custodia , o agitando la valigetta
arbitrariamente, pud danneggiare lo strumento .

e Fare attenzione ala punta del piedi quando installate o spostate il treppiede.

e Non far cadere lo strumento o la custodia , questo potrebbe recare danni allo
strumento.

e Non toccare il liquido che fuoriesce dallo strumento o dalla batteria. Sostanze chimiche
dannose potrebbero causare ustioni o vesciche.

e S pregadi assemblare il basamento con attenzione; se il basamento non é stabile, la
sua caduta potrebbe provocare danni seri .

eFar cadere lo strumento o il cavalletto potrebbe causare danni seri . Prima di usarli,
controllare chelavite centralesiaben stretta.

Utente

1) Questo prodotto & inteso solo per I'utente professionale!

L'utente e tenuto ad essere un geometra qualificato ed a possedere una buona conoscenza di
uso strumentale, a fine di comprendere le istruzioni del manuale d'uso e di sicurezza prima di
operare, ispezionare o calibrare .

2) Indossare |e protezioni necessarie (scarpe di sicurezza, casco, ecc) durante 1 ‘uso .

Esclusioni di Responsabilita.

1) L'utente di questo prodotto € tenuto a seguire tutte le istruzioni operative e di effettuare
controlli periodici delle prestazioni del prodotto.

2) Il produttore non si assume alcuna responsabilita per i risultati di un utilizzo o uso improprio
difettoso o intenzionale compresi danni diretti, indiretti, consequenziali e perdita di profitti.

3) Il produttore non si assume alcuna responsabilita per danni indiretti, e la perditadi profitti da
qualsiasi disastro, (un terremoto, tempeste, inondazioni, ecc).

4) Il produttore non si assume alcuna responsabilita per eventuali danni, e laperditadi profitti a

causa di un cambiamento di dati, perditadi dati, interruzione di affari, ecc, causati dall'uso del
3
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prodotto o di un prodotto inutilizzabile.

5) Il produttore non si assume alcuna responsabilita per eventuali danni, e la perdita di profitti
causati da un uso differente da come spiegato nel manuale utente.

6) Il produttore non si assume alcuna responsabilita per danni causati dal trasporto sbagliato, o
collegamento con altri prodotti.

Standards di sicurezza per Laser (R2W PLUS Series)

R2W PLUS Series adotta un laser sicuro e visibile, sulla base delle "Specifiche standard
del prodotti radianti" (FDA CDRH.21CFR Parte 1040.10 e 1040.11) e "Sicurezza dei
prodotti laser - parte 1. Classificazione delle apparecchiature, prescrizioni e guida per
I'utente” (IEC 60825-1: 2001).

Secondo gli standard di cui sopra, i laser della R2W PLUS Series € classe IMA /3R.
Quando s seleziona modalita prisma riflettente o in moddita foglio riflettivo (come
bersaglio) , lapotenzad 'uscita € equivalente alla classe piu sicura, ovvero laclasse 1.

Se lo strumento & danneggiato, non smontarlo. Meglio contattare un rivenditore locale
STONEX autorizzato.

Etichette

Seguire le istruzioni di sicurezza esposte sulle etichette e riportate in questo manuale per
garantirvi un uso sicuro dello strumento.

Emettirore Laser
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Note di sicurezza

A WARNING

e Non puntare mai il raggio laser verso altri occhi, potrebbe causare lesioni gravi.

e Non guardare mai direttamente il raggio laser, che potrebbe causare danni permanenti
agli occhi.

e Non fissareil raggio laser, potrebbe causare danni permanenti agli occhi.

e Non guardare mai il raggio laser attraverso un telescopio o di altri dispositivi ottici,
potrebbe causare danni agli occhi .




R2W PLUS S STONEX

CONTENUTO

NOTE: oottt ettt st s e s s et e et ene s e esene e s eseetenesseseseesenenaenessnnessnseneas 1
INAICAZIONT Ai SICUMEZZA......ccuiieieeieeeete ettt bbb s nne s 2
PRECAUZIONI D’ USO ...ttt st sttt st b e 2
L0 11 0 RSP URPRP R 3
Esclusioni di RESPONSADITITA. ......coeiuiriiirirere et 3
1. NOmMEeNClatura € FUNZION ........cccoiiuirieieeeiesiesie et s 1
0 N0 4= o T = (1= OSSR 1

3N wor =0 o] 1 OSSR 4
L3 L MiISUrEdi DASE ....c.eieiiiiieeeeete e 4

1.3.2 StANAAIrA MISUFA ...c.eeviieeeierie et 5

1.3.3 SELUP SITUMEBNLO ..ottt s sa e s 6

IR 2 N o | PSSR 6

1.3.5 Third-party SOftWare.........ccceerireerere e 6

1.3.6 Settaggi e bolla elettroniCa..........cccoceviiererereee e 7

O 1= R = oo S PSPR 7

1.5 Calibrazione tOUCH SCIEEN ........ooveeeeeerereeee e 8

G 2= 1 £ - USSP 8
1.6.1 Indicatore Livell0 Batterian........ccooveeeereneeireseseeeeee e 8

1.6.2 Sostituzione e montaggio batterial.........ooveeeeeererenecerece e 9

1.7 CoNNESSIONE USB.......oiiiieieeiesiiieeeie sttt st sbe st e e ene s 10
1.8Luci Guida (OPZIONALT) ...coeieeeeererereieeee e 11

2. Preparazione @l RIlIEVO ..o 12
2.1 PoSIZIONAIE 10 SIUMENLO ..ottt enes 12

2.2 LIVEIAMENTO. ...ttt 12

PR N = 0= (oo TSROSO 14
2.3.1 Centraggio con Piombo Ottico (OpzZioNale) ..........coeeevereeerieenenieneniecnenne 14

2.3.2 Centraggio con PiombO LaSEY .......ccoeiririinnieerieeeeicese e 15

3 1MPOSLAZIONT SIFUMENTO .....c.evieeeeeriete ettt 15
B LINST SEIUP.c.cveirieeiieeteietee ettt sttt sesaese e e se e s sesessese e sanes 16
3.1.1 Impostazioni perla  MISUraZiONE.........cccoeereruererieerieeresesese e 17

3.1.2 Selezione Unita di MISUIA. ....ccceveeeeeriirieeeere e 17

3.1.3 Impostare | parametri della portadi comunicazione...........cccecvvvveeeeenenee. 18

3.1.4 Rivedere | parametri Strumentali...........cccoeoereeerneineinneseeseeseeens 18

3.2 Settaggi di I1IUMINGZIONE ......cocveiieeeiece e e 19

4. Programmi BESE.......ceeiiiiieiiese sttt sttt e ae e eens 20



R2W PLUS © STONEX

4.1 Avviare il programma “Basic Measurement”..........ccccocevininieniinncnesiesse e 20
4.2 Misure base dastazione R2WH+.........c.cociiiiiiiciercreseee e 20
TR (Y TS = N 0T (o] =T TSR 21
4.3.1 Misure angolari orizzontali e verticali .........ccccooeveerienenenenrseeeee, 21
4.3.2 Cambio verso positivo di rotazione dell” angolo orizzontale . ................. 22
4.3.3 Bloccare la visualizzazione della rotazione angolare orizzontale.. .......... 23
4.3.4 Impostare valore angolo Orizzontale ..........ccccoeveveeereerenenereeese e 24
4.3.5 Impostazione della modalita angolare verticale..........c.coeeeenenincceeene. 25
4.3.6 Misure angolari MPEIULE .........cooveererereeeee e 26

4.4 Modalitadi Misurain DiStaNZa .........cceeeeererieninenese e 29
4.4.1 Misurare Con 10 SIUMENTO........eveeriririeieere e 29
4.4.2 1MPOStazione EDM.........cociriiirieieere et 30
4.4.3 Moda accurato € modalita tracCiamento...........ccceererererieresieseeee e 32
4.4 .4 Selezionare I'unita di misura di diStanza...........cceeceeeeeiieeeceieeee e 33
4.4.5 Picchettamento con diStanze ..........cccevvereeereneniereeeeese e 34
4.4.6 AltezzaremMOta (REM).......cccoiiirieeeenie e 35
4.4.7 Lineadi Misuramancante (MLM) .......ccooeorerinenneneneneese e 40
448 MisSUradi LINEGEAEBIER . ..ot 43

4.5 Rilievo CON COOMINALE.........cceeiieciietieecie et 48
4.5.1 Impostare coordinate del punto di Stazione ..........cceeeeevereeceneneseeee, 48
4.5.2 Impostare il punto di Orientamento .........cceoeeeverereere e 50
4.5.3 Impostare Altezza Strumento Ed Altezza Prisma. .......ccceeeeeeevececeenenns 51
4.5.4 Rilievo CON COOrAINALE.........ccceeiueirecieeeecie ettt s 53
455 RIEVO TrasverSal€.....c.cceeeeieie ettt nens 54
4.5.6 MiSUre CON OFfSEL.......eoiiiiiicieciee ettt 58
N 0] 10 =] (1TSS 67
5. Verifiche @ Calibrazioni.............cccooeeeeiiiiiicece e e 68
5.1 CoStante SIIUMENTO .....ceevuieeiiee e seeestee e see e s e e e e e e saeesaeeesnnee s 68
B5.2B0HEdi IVEIO. ..o 69
5.2.1 LIiVEIlO tUBOIAre ... 69
5.2.2 LIVEIIO CIFCOIAre........cvecveeteeeeete ettt et 69

BB ASSE OO ..ttt ettt ettt be e et e s beebe e e e teeaeennennas 70
5.4 Piombo ottico  PIOMBO [@SEN........ccoueirieiree s 70
5.4.1 Piombo ottico (factory optional) ..........c.cceeeeereienninreiereeseseeeeeee 70
5.4.2 PIOMB0 18SEN ....c.viiuiceeeie e 72

5.5 Croce reticolare del tel@SCOPIO ......coveerieeiririiireereeee s 73
5.6 Errore di collimazione OriZZONale...........ccovrereeerenineeeeeseseeeeee e 74
5.7 Errore di iNdiCe VEITICAIE........ccooiiiiieeeeee s 75



R2W PLUS S STONEX

5.8 Collimazione fascio laser ad asse ottico teleSCOPICO......cueerererierirerereeeeee 77
B. SPECITICNE. ...t s 78
8 o= o S 81
Appendicel: Correzioneatmosferica (solo per riferimento) ........ccccceevvveieccnnene 81
Appendice Il: Correzioni dovute arifrazione 0 curvaturaterrestre .........oceoeeeeeveereecenne 83
Appendice I11: Aggancio/Sgancio strumento dal tribrach............ccoceoiineininiiiice 84
L€ 1= 74 - LSOO 85
Riparazione : Procedura per i CONCESSIONEAIT. ......cerueruireerereriesiereeieeesie e seeesnesnens 85
SMAtIMENEO ProOOLLO. ... ettt s eneas 86



R2W PLUS S STONEX

1. Nomenclatura e Funzioni

1.1 Nomenclatura

Maniglia

Mirino . ‘ Viti maniglia

Oculare Croce altezza strumentale

Manopola
ROF-2 PLUS S0 Verticae

Movimento
fine Verticale

_—

Batteria

Tribrach
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Obiettivo

Manopola
Orizzontale

Movimento fine
orizzontale

Tastiera

Touch screen
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1.2 Tastiera

ABC DEF 3GHI

——

Serie R2W PLUS e dotata di due schermi a colori tipo touch con tastiera alfanumerica, il
funzionamento €& previsto sia con “tocco schermo” chedatastiera.

Non toccare lo schermo con la penna a sfera, matita o altro oggetto tagliente per evitare
danni allo strumento.

Tasto Nome Funzione

0~9/ A~! Tastieraalfanumerica | Digitare testo e valori numerici .

A Shift key per | Cambiare tra immissione numeri e

immissione caratteri | immissione caratteri .

* Tasto Star Accesso menu di configurazione

Tab Tasto Tab Muoveil cursore a destra 0 prossima pos.

BS BackSpace Muove il cursore a sinistra eliminando i
caratteri

Ctrl Ctrl key Stessafunzione ditasto Ctrl del PC

Space Tasto Spazio Spazio

Enter Tasto Enter Confermaingress/selezione

ESC Tasto Escape Esce dal menu attuale senzasalvare e
ritornaal livello precedente

FUNC Tasto Funzione Tasto Funzioni programmabili

4dAVY > Tasti Navigazione Sinistra, Destra ,Basso, Alto

® Power Tasto Accensione/Spegnimento .
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1.3 Accensione

Funzione

Display

Dopo aver acceso lo strumento si visualizzera
I’ Interfaccia di Welcome , come mostrato
a destra. STONEX AIO Survey program
offre diverse funzioni, ciog, "BSC Measure
(Misurazione Base)", "Misura STD (Standard

di misurazione)", "INST Setup
(Configurazione  strumento)” e "About
(Informazioni Rilevanti ) ". In aggiunta

verranno visualizzate le icone di alcuni
software di rilievo

R2W-PLUS 500

S

STONEX

BSC Measure STD Measure FieldGenius
INST Setup About Exit
1.3.1 Misuredi base
Funzione Display

Cliccare il tasto "BSC Misura" per attivare la
misurazione di base. Questo semplice
programma viene usato per il rilievo e
cacolo; tra le modaita presenti sono
disponibili la misurazione dell'angolo,
misurazione  della  distanza, gestione
dell'impostazione dei parametri di misura .
La modalita di misura Distanza comprende
programmi  come Misurazione Altezza
Remota e line-height di misura. La modalita
di misura Coordinata comprende il rilievo

Basic Mea--Angle Mea

VAW): 95°29°10”  PPM: 4.9
e PSM:

HA(HR): ]163°05’31" Dist Unit:
M.Mode:  Track
Tilt Status: A.OFF

S.Zero | S.Angle

30
o

© M.ang T MoDist

2 M.Coor | “gy Param
L.Angle

Repeat = Vf% |L/R &ngle L} Stop ﬂ Exit

4
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R2W PLUS
Trasverso , Offset angolo di misura, distanza
di offset ,Measurement, Plane Offset
M easurement, and Column Offset
M easurement.

Questo programma € anche adatto per
controllare la funzionalita e le prestazioni di
misura angolare e di misura della distanza
della stazione totale.

1.3.2 Standard Misura

Funzione

Programma di rilievo topografico . Contiene
“project “import/export”,
“instrument station setup and orientation”,
“foresight measurement”, “backsight
measurement”, “side-looking measurement”,
“cross-sectional measurement”, “setting out
of point, “road
design”, “traverse adjustment”, “ coordinate
geometry”,  battery board label”, “steel ruler
connection survey”, “data query and editing”
and so on.

NOTE: Questa parte & opzionale, non
viene fornita nella  configurazione
standard .

management”,

bunch and alignment”,

Display
I Project Record Edit Program Help I Ry X
PRJ Info:
Cur PR): Default. fpj
MeaData: O
Coor Data: O
Fixed Data: O
STA.PT:
BKS.PT:
SS.PT:
FS.PT:
STD Measure



app:ds:side-looking
app:ds:query
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1.3.3 Setup Strumento
Funzione Display
Programma per gestire le impostazioni, la | /———

. . . . Tilt Linearity |. Ti i
calibrazione la  generazione e > | b it ot | @ Havs €T
memorizzazione di costanti strumentali. S | | ¢ 0200 X0

di ie di funzioni ali Tity: 09'16" |XY Direction v
compone di una serie di funzioni , quali iy
. P _ ’ a | | HA: 158°1803 [ Hazero || Read Tit |
correzione ComPensatore me?re ! Description |Va|ue IDescription IValue A
"compensatore correzione zero", "correzione | |[x Y

. . . .o . Xt3 Y3

degli errori ad asse orizzontale", "correzione | ||x 43 Y3

v
indice", "impostazioni dello strumento”, | || ¥t Pl b 3
"I mpostazioni costanti a distanza’, J I Q | & Exit |

"impostazioni della porta di comunicazione
"" gestione della configurazione ", ecc

1.3.4 About

Funzione Display

Lafunzione “About” Offre informazioni sul
produttore e sulla versione del software
instalato .

Stonex
Survey

WINCE Series Total Station
Stone y

Web: www. slonexpositioning.com

1.3.5 Third-party software

Funzione Display

il rilevo professionale e la cartografia. Ad

Software di terze parti vengono installati  per & | : -
B®a& 8 R[ew

esempio, | ‘interfaccia principae di A i 0.00m
"FieldGenius' é visudizzata nella figura a el
destra. L ‘interfaccia del programma di o
applicazione STONEX supporta piu software e
di terze parti (Antas Mobile, Survce) . Y 40m Mode
N ] / ,50 a""‘a <Mo Line>
Q/A il _NextiD ey 35

= ] [37_—— <No Desc>
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R2W PLUS
1.3.6 Settaggi e bolla elettronica
Funzione Display
Cliccare [% ] per entrare nella funzione — = =
Livellamento. La funzione & utilizzata per la | | (&) Titxy ' o =
visualizzazione  dinamica della bolla || . =
elettronica . Inoltre, sono disponibili funzioni 2 S iy [
come le impostazioni di  condizione Q Tacet !
meteorologica, tipo bersaglio , illuminazione, E
costante prisma e settaggi della porta di || P gattery E_
comunicazione. . |
a Exit _ _
Tiltx Tilty A.OFF

1.4 Tasti veloci

1) Funzioni veloci su  R2W PLUS series.

Key combination Description

O] Accensione/ Spegnimento

* Impostazioni generali e Visualizzala bolla el ettronica .

o Cambiainput : numerico, minuscole ,maiuscole .

FUNC+BS+© Digitare questa combinazione di tasti per eseguire il backup dei
settaggi

FUNC+CTRL+(® Digitare questa combinazione di tasti per richiamare | ultimo
settaggio .

FUNC+SP+(© Digitare questa combinazione di tasti per cancellare tutti |
settaggi .

FUNC+BS Accende/spegne retroilluminazione su tastiera faccia |

FUNC+TAB Accende/Spegne retroilluminazione su tastiera faccia ll .

CTRL+ESC Menu di boot

CTRL+TAB Inizia calibrazione touch screen

FUNC+CTRL Abilita/Disabilitala tastiera software

FUNC+ t Incrementaretro illuminazione dei display LCD

FUNC+ | Decrementa retro illuminazione dei display LCD

FUNC+< Spegni  LCD faccial

FUNC+— Spegni  LCD facciall

2) Cambiamento Inserzioni caratteri .
il metodo di immissione dei caratteri corrente verra modificato, visibile

Premendo il tasto a,

7
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nell'angolo in basso a destra per un istante

1.5 Calibrazione touch screen

Se il dispositivo non risponde bene ai comandi selezionati sullo schermo, € necessario
ricalibrare lo schermo s . Premere la combinazione di tasti "CTRL + TAB" da qualsias
schermata in modo da entrare nel menu di calibrazione del touch screen. Il processo di

calibrazione e mostrato nella figura seguente.

sfully press and briefly hold stylus on the center of the targ
Repeat as the target moves around the screen.
Press the Esc key to cancel.

+

New calibration settings have been measured.
Tap the screen to register saved data.
r 30 seconds to cancel saved data and keep the current s

Time limit : 8 sec

1.6 Batteria
1.6.1 Indicatore Livello Batteria
Daqualsiasi interfaccia grafica dello schermo,

premereil tasto [% 1 per aprireil menu di
impostazione rapida

Selezionare “Battery” ed il livello di carica

1) Premere con leggerezza e tenere
brevemente premuto lo stilo a centro del
bersaglio. Ripetere 1’ operazione mentre il
bersaglio s muove sullo  schermo.

2) Dopo che tutti gli obiettivi sono cliccati, lo
schermo apparira come a sinistra, toccare lo

schermo per registrare i dati salvati. Lo
schermo ritornaa menu Proprieta stilo
’ Cross Light
@ TIItXY 1 1 Ll 1 ' 1 ' 1 l 1
\
£ =
2 TP Guide Light
Or 02 @3 Qof
Q Target
Battery Level
D cattery b e
Open Port
ﬂ. Exit BT Port PHY Port
8
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dellabatteriasi vedra sullo schermo.

L

NOTE:

1.6.2 Sostituzione e montaggio batteria

Rimozione batteria

\

] {7 1) Premereil pulsante verso il basso, come mostrato a sinistra.
f_’L \ ) 2) Rimuovere la batteriatirandola verso di voi.
=Y | 1™
| &3ea ]

3300 'l { -

o S | Inserzione batteria
— 1 Inserire la batteria allo strumento.
—_— Ak 2 Premere |a parte superiore della batteria fino a sentire un clic.

Ricarica batteria

1) Collegareil connettore del carica batterie alla batteria.

2) Collegare il caricabatteria di aimentazione 100V / 240V. La spia rossa si accende,
indicando laricarica. Seintervallo di tempo € molto lungo il connettore non e fissato bene.
3) Quando la spia verde lampeggia significa che laricarica & completata.

NOTA:
1) una nuova batteria (0 batteria non utilizzata per diversi mesi) deve essere ricaricata piul volte.

Si pregadi ricaricarla pit di 10 ore per raggiungere la migliore condizione.
Si suggerisce di continuare a caricare la batteria in modo continuo per altre 1 ~ 2 ore dopo I’
accensione dellaluce verde.
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1.7 Connessione USB

=k

e |l contenuto della memoria dello strumento puo essere letto tramite il software ActiveSync
tramite cavo USB.

e Unamemoria USB puo essere connessa alla porta USB Host.

1) Aprireil coperchio USB poto dietro il pannello del display;

2) Porre lamemoria nel connettore USB Host;

3) Lamemoriaesternaviene  riconosciuta automaticamente come disco rigido.

10
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1.8 Luci Guida (Opzionali)

La Luce guida € opzionae nella stazione totale R2W PLUS Series. Viene utilizzata
principa mente per picchettamento. |l Surveyor pud regolare la posizione del prisma verso la
stazione osservando il colore dellaluce guida. Saracosi pit veloce collocareiil prisma.

Laluce guida puo essere vista a 100m di distanza , funzione delle condizioni atmosferiche .

Il Surveyor e nella direzione corretta quando vede solo la luce verde ; Se vede la luce
rossa o acuna luce , I’ operatore dovrebbe spostarsi per trovare il giusto alineamento .

Luce guidaon/ off: premi [% 1 per aprireil
menu di impostazione rapida, selezionare
batteria, se lo strumento & equipaggiato con
modulo luce guida .Sono disponibili 4 opzioni
per la luce guida , (D@3 sono per la
regolazione manuae dell'intensita luminosa,
selezionare { Off} per spegnere laluce guida.

1

{(®) Titxy

i Tp
s

Q Target

" Battery

5 o

[HrON] Tiltx

2.
/

Tiltx 10°43"  TiltY 08'25" XYOM

=
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2. Preparazione al Rilievo

2.1 Posizionare lo strumento

(1) Montare il treppiede come prima cosa : estendere le
gambe di estensione per lunghezze adeguate e serrare le
viti di bloccaggio . Assicurarsi che le gambe siano
distanziate ad intervalli uguali e che latesta siacircaa
livello. Spostare il treppiede in modo che la testa sia
posizionata sopra il punto di rilevamento. Assicurarsi che
i puntali del treppiede sono saldamente fissati nel terreno.

(2)_Collegamento dello strumento alla testa del cavalletto:
mettere lo strumento con cura sulla testa del cavalletto.
Sostenerlo con una mano, serrare la vite di centraggio sul
fondo dell'unita per assicurarsi che siafissato al treppiede.

2.2 Livellamento
(1) Livellamento base con bollacircolare

ViteA Vite B

i ‘) 1.Girareleviti A eB indirezione opposta
finché la bolla circolare & perpendicolare ala linea
definitadalle viti AeB

12
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2. Porrelabollaa centro del circolo girando lavite C .

(2) Livellamento con bollatorica

Vite A ViteB

1.  Allentare il morsetto di movimento orizzontale, e
ruoctare lo strumento fino a quando il livello é
circa parallelo ad una linea definita da viti A e B.
Ruotare A e B per portare la bolla a centro del
livello .

2. Girare lo strumento di circa 90°. Girare la vite C
finché labolla é al centro del livello.

3. Ripetere i passi precedenti finché la bolla rimane a
centro della piastra di livello mentre lo strumento viene
ruotato nella posizione desiderate

(3) Messain bolla precisa con lalivella elettronica

In primo luogo, premere il tasto [ 1 per
accendere la bolla elettronica come mostrato
nella figura a sinistra. Nella schermata bolla
elettronica, sono visudizzati cinque tasti
funzione nella colonna di sinistra, indicati

NYOM -
(@) itk YRl THEK

2 e ﬁ m‘““'

Q rowe &/

come segue :
A oatiery [ TiltXY ] visualizzazione bolla elettronica.
NI [ TP 1 Impostazioni Temperatura e
ﬂ Exit Pressione .
Tilt¥ 10'43"  Tilty 08'25" AYOMN

[ Target] Tipodi Bersaglio
13
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[ Battery] Livello di caricadellabatteria.
[Exit] uscitadaquesto menu

Livellare girando le tre viti del piede . Assicurarsi che il punto rosso siaal centro.

Nota:

Come s vede, si possono attivare le opzioni
di compensazione premendo il pulsante in
basso a destra.

[]1 XYON compensare angolo orizzontale e
I'angolo verticale contemporaneamente

[1 XONYOFF compensare solo I'asse X

@) Tiltxy L6, FE] TiEX

2 e //_\jw

Q rece &/

A eattery e []1 XYOFF non compensare l'asse X e asse
[ - XoNyore Y
ﬂ Bt XYOFF [1 A.OFF non compensare 'asse X e |'asse
Tiltx Tilty A,OFF . . . .
Y, e disattiva la funzione popup di bolla
elettronica
Level Instrument 512, @

In STONEX FedGenius, il livello viene

visualizzato come in figura
TILTT 0°00'07.000"
Sec/Div: 30

[
N

Laser plummet
Plummet Intensity

IIIIII’IIIIIII

o1 g
llllll.lllllll
TILTL  0°00'10.000"
x Close
2.3 Centraggio

2.3.1 Centraggio con Piombo Ottico (Opzionale)

Croce

Centro
piombo
ntticn

.
ll
:
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Ruotare I'anello di messa a fuoco del piombo ottico e focalizzare il punto segno sul
terreno. Quindi regolare i tre piede-viti per centrare la bolla della livella circolare. Se il
livello tubulare non e livello , alentare la vite centrale del treppiede, e spostare 1o
strumento per centrare labolla dellalivellatorica. Infine serrare la vite centrale. Ripetere i
passaggi precedenti fino a quando il centro del reticolo coincide sempre con il punto
contrassegno durante larotazione dello strumento.

Nota: e meglio utilizzare le tre viti di livellamento e treppiede per centrare lo strumento.

2.3.2 Centraggio con Piombo Laser

Premere il tasto [ 1 per entrare nel

@) Tty gNe; ;:5:1 () Reflector display come mostrato nella figuraa sinistra.
o () priemn (") Remate Prism Punti di operazione:
223 TP | Laser Brightness (D) Fare clic sul pulsante "target", da qui &
Q Tt I o possibile attivare piombo laser e impostarlo
[ ]Lvs_ PR b su tre livelli di luminosita. La luce laser
’ S Le:—IFI‘DILfn?nL;TD Lazar Point. versol basso diverraattiva
01 ® Om @of (2) Allentare lavite centrale del cavalletto, e
ﬂ Sl spostare la piastra di base sulla testa del

treppiedi fino quando il punto laser coincide
con il punto segno sul terreno. Quindi serrare la vite centrale.

(3) Ripetere  fino a quando lo strumento mantiene il livellamento e il punto laser
coincide con il punto segno sul terreno durante la rotazione dello strumento in
qualsiasi direzione.

(4) Dopo aver centrato, si prega di spegnere piombo laser per risparmiare energia

3 Impostazioni Strumento

I Software di impostazione viene usato per le impostazioni e la calibrazione dello strumento .

E’ costituito da una serie di funzioni come "correzione lineare del compensatore ", "correzione

di offset del compensatore ", "correzione degli errori asse orizzontale",

correzione index ",
Impostazioni dello strumento "," Impostazioni costanti *," Impostazioni della porta di

comunicazione"," gestione della configurazione ", ecc

15
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3.1INST Setup

7] @ @

BSC Measure STD Measure FieldGenius

@ If

INST Setup About

ol Tt Linear

P
3 u;, Titt Offset I £ HA@
Titx: 11'29" XY OK
TiltY: 08'37" ]}(Y Direction

v
HA: - 290°43'42" [ Hazero |[ ReadTit || Premi <« or B per scorrere
Desctiption ] Value [Description I Vaue A lavisualizzazione
X ¢
xt3 Y3
x4+3 Y43
New X+ MNew Y 4 ... D
¢ | B

J o= |[Q o | e

Inserisci da programma di avvip cliccando sull'icona "Setup INST" sul desktop. Inserire
la password "12345678" per visudliizzare la schermata delle impostazioni di
configurazione. Al tocco dello schermo con i tasti € o » , s scorrono le possibili
impostazioni .

NOTA: Questa password € aperta a tutti gli utenti, le impostazioni di configurazione
correnti possono essere controllate qui, ma non regolate. Se si desidera modificare queste
impostazioni, contattare il distributore locale o0 azienda STONEX

&
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3.1.1 Impostazioni per la misurazione

Funzionamento:

1 La modalita di misurazione della distanza : Fine, Rapida , Ripetuta fine, mediata fine,

monitoraggio.

2 modalita di correzione inclinazione sara: HV, V, NO, sempre off .

%D Measure Condition I @ Uniits Settings Im

Dist.. Mode: [Fine v
Tilt Corr..: |hweays Off v
Coll.. Carr..: IYES v
CR Cort..: [k=0.142

Sea Level Corr..: |N0

Targ.. Type: [No Prism v

Y & (X e |

3.1.2 Selezione unita di misura.

b4 urits Settings l E Data Monitor l # o]

Angle Unit: IDMS v
Angle Prec..; |1 SECOND v
Distance Unit; [Meter v
Distance Prec..:  0.1mm v
T.Unit: |centigrade v
ATP.Unit: [HPa v

v 8 X e |

3 la modalita di correzione collimatore sara:
Si o No.

4 modalita di correzione CR sara: K = 0,142,
K =0.2, No.

5 modalita di correzione del livello del mare
(curvaturaterrestre) sara: Si o No.

6. target mode Tipo sara: Prisma, No Prisma,
Reflector. Premere il tasto "Enter" per
mantenere l'impostazione o “ Cancel” per
Annullare .

Operazioni:

1 Modalita unitd Angolare : DMS, GON, MIL.
2 modalitaangolari di precisione sara: 1
secondo, 0,1 secondi e 0,5 secondi.

3 modaitaUnitaDistanzasara Metri, USPiedi,
Piedi.

4 modalitadi precisione Distanza: 1mmo0 0,1
millimetri.

E possibile premereil tasto "Enter" per
mantenere |'impostazione o premere Esc per
uscire

17
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3.1.3 Impostare | parametri della portadi comunicazione

ﬂ Data Monitor /; " Other Setup Fum

o (] Come mostralafiguraasinistra, fareclic su
With BT With GL . . . .
CeTooth Part Other Setup" per attivare lafunzione

e | 00 (ug

Baudratert)w; Parity l‘m Bluetooth (BT) e GUIdeLIght (GL), ed

Daabits IS—V Stophite ll—v impostare i parametri di "Port Bluetooth" e
- "Phy Port".

Phy Port

Baudratlll200 v | Parity lNone M
Databits g V) Stopit: [1 ¥

3.1.4 Rivedere | parametri strumentali
Click “Data Monitor” per rivederei parametri  impostati.

Indesx l Description I Yalue A

¥ 1 Coef., 0.933 M
|

0 Ins.. Add Const 1 10.000

1 Ins.. Mul Const 1 0.000

2 Ins.. Add Const2  0.000

3 Ins.. Mul Const 2 0.000

4 Haxis Error 0°00'00"

55 IndexH -0°00'14"
6 Indexy 78°08'51"
7

<
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3.2 Settaggi di illuminazione .

Q Tiltxy

Cross Light

.
Y

“EJJ TilExy

ek Tp
Lok

Q Target

’ Battery

ﬂ Exit

Target Type
Ma Prism
() Prism

Laser Brightriess

() reflector
() remate Prism

[ ]Low PR

TIP_SOUND
Laser Plurnmet

O1 (@2
Oz (Qoff

8y}

Laser Paint
(Oon off

EDM Test| ADY MD

Premere il tasto [% 1 e cliccare su tasti
"Battery" o "Target" e a fine di andare avanti
con le impostazioni di illuminazione, tra cui
"Luce reticolo", "luce guida', e "Laser Point".

Luce Reticolo: Fare clic su questa voce per
attivare I'illuminazione del reticolo, e spostare il
pulsante scivolare per regolare illuminazione
del reticolo.
Guidadi luce: Fare Clic sul tasto "batteria’, con
conseguente visualizzazione della grafica su cui
pud essere regolatalaluce guida
Laser Point: Accende/spegneil puntatore laser .

19
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4. Programmi Base

4.1 Avviareil programma “Basic Measurement”

Basic Mea--ngle Mea . TR 4R &°dl Parametri correnti
VANV [177923'28"  PPM: 69
( ) L PSM: En/
HA(HL): Tﬁgo 10’54”  DistUnit: m
M.Mode:  Fine

Tilt Status: &.OFF
Tasti Funzione
© vang T MOt Modo Misura

g M.Caar M

Repeat | V/% |L/R Angle . Stop “ Exit

S.Zero | S.Angle\ | L.Angle

4.2 Misure base da stazione R2W+

| tasti funzione vengono visualizzati nell'angolo in basso a sinistra dello schermo, e
variano da una modalita di misura ad un dtra. Esistono sono tasti funzione per ogni
modalita di misura, vedere la seguente tabella:

Modalita di | Tasto Funzione
misura
S.Zero Imposta angolo H a Zero
0 Mo S.Angle Imposta il valore attuale dell’ angolo H
L.Angle BloccaAngolo orizzontale
Repeat Retest horizontal angle
V% Commutatra angolo Verticale e pendenza %
L/RAngle | Commutadef. rotazione angolare : Destra o Sinistra
m— Dt Mode Imposta Fine, N Fine, Loop Fine, Track per misurazioni
= EDM
m/ft Selziona unitd metrica : metri, international feet and
American feet .
Setout Picchettamento
REM Funzione Altezza Remota
MLM Sart funzione MLM
LHM Start funzione LHM
Mode Imposta Fine, N Fine, Loop Fine, Track measurement
= M.Coar 20
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R2W PLUS
mode
OCCPT Imposta Coordinate Punto di Stazione
SBS Imposta coordinate del backsight point
Setup Imposta Altezza Strumento e Bersaglio
Line Rilievo Traverso
Offset Misure con offset (ANGOffset, DIST Offset, PLANE
Offset, CYL.Offset) .
Coor Order | Imposta coordinate NEZ 0 ENZ
iy Param Save Coor | SalvalLe coordinate punto stazione
Ang.Unit Imposta unita angolari : DMS, GON, MIL
Dist Unit Imposta unita metriche : m, UsFeet, IntFeet
J Stop Stop Interrompe Misura
d Exit Exit Uscitada programma.

4.3 Misure Angolari

4.3.1 Misure angolari orizzontali e verticali .
Assicurasi che lo strumento siain modalitadi rilievo angolare :

Passi operativi Tasti Display
@ Collimare bersaglio A CollimareA | ey :
va):  177°23'28%  PEM: 6.9
T psM: 0.0
HAHL): F69°10'54" Dist Unit:  m
M.Mode:  Fine
Tilt Status: &.OFF
© Mang T MDist
2 M.Coor | “4gy Param
S.Zero | S.Angle | L.Angle
Repeat | V% |L/R &ngle . Stop “ Exit

21
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R2W PLUS
(2)Impostare l'angolo | [SZero] | pemmresmpmmrerme
rizzont zero .Cli il :
orizzontale a zero .C ccare [OK] vAGY: 177923287 PeM: 69
pulsante "S.Zero", e scegliere " _ PSM: 0.0
. . HA(HL): '
"OK" nella finestra di ingFF
n
diaogo popup
. M.Dist
= "0y Param
S.Zero | S.&ngle | L.Angle =
Repeat | /% L/R &ngle ) Stop d Exit
(®Collimare il punto B, | CollimareB | pwmsrresmrr r
I I rizzon -
andolo 0. ontale © VALV): 177°23°28*  PPM: 6.9
I'angolo verticale saranno _PSM: 0.0
i HA(HL): 69°10’54”  DistUnit: m
visualizzati sullo schermo . M.Mode:  Fine
Tilt: Status: A.OFF
@ vang T MDist
2 M.Coor | gy Param
S.Zero | S.angle | L.Angle - s
Repeat | /% L/R &ngle ) Stop d Exit

4.3.2 Cambio verso positivo di rotazione dell’ angolo orizzontale.
Assicurarsi di esserein modalitaangolare .

Passi Operativi

Tasti

Display

(DAssicurarsi che
I'operazione s eseguita in
modalita di misuraangolare

Basic Mea--Angle Mea

177°23'28"  pPM:
PSM:

WA ) gg
HA(HL): 69°10'54”  DistUnit: m
M.Mode:  Fine

Tilt Status: A&.OFF
© mang T moDist

29 M.Coar| gy Param

S.Zero | S.Angle | L.Angle -

Repeat Vi% LR Angle -J Stop d Exit

22
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(2)cambiare angolo
orizzontale tra sinistra e
destra cliccando su "L / R
Angle'

[L/RANgle]

Basic Mea--&ngle Mea

VAY): 177°23°28%  PPm: 6.9
R _ PSM: 0.0
: 042337  Dist Unit:
SRl ‘73 i MI.SMOQBI: E?ne
Tilt Status: &.0FF

© v.ang T MDist

3R
= M.Coor "y Param

S.Zero | S.Angle | L.Angle

Repeat = /% LjR Angle J stop a Exit

Il senso positivo di rotazione angolare cambiera ad ogni azione sul tasto L/R

4.3.3 Bloccare |a visualizzazione della rotazione angolare orizzontale .
Accertari di esserein modalitadi lavoro angolare .

Passi operativi Tasti Display
(1)__Girare lo strumento P
asic Mea--Angle Mea J
nella direzione richiesta con
. VAV): 177°23728%  PPM: 6.9
manopole  orizzontale e PSM: 00
: . HA(HR): 23042227 Dist Unit: m
regolazionefine. MMode:  Fine
Tilt Status: &.0FF
© mang T moDist
2 M.Coor| gy Param
S.Zero | S.Angle | L.Angle - :
Repeat = W/% LjR Angle -J Stop d Exit
@:hccare L.Angle” , 1 Basic Mea--&hgle Mea &
angolo visualizzato verra ‘
4 VAV 177°23°28%  pPm: 6.9
“congelato” . [L.Angle] L 0.0
HA(HR):
H: 23942'23*
UnLock Cancel
— 3 Param
S.Zero | S.Angle | L.Angle - =
Repeat = W/% LjR Angle J Stop a Exit
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(®)Cliccare il tasto
"Unclock" per disattivare la
funzione di bloccaggio dell’

angolo orizzontale. Lo
schermo tornera dla
modalita di  misurazione

angolare normale.

[ Unlock]

Basic Mea--&ngle Mea

WAV 177°23’28* PPM: 6.9
e _ PSM: 0.0

: 045" Dist Unit:
SRl g MI:SMocrlTa: E?ne

Tilt Status: &.0FF
© v.ang T MDist
29 M.Coar | gy Param

! stop = =

S.Zero | S.Angle | L.Angle

Repeat Vi% LR Angle

2 Cliccare “Cancel” per ritornare alla modalita precedente

4.3.4 Impostare valore angol o orizzontale

Accertarsi di esserein modalita di misura angolare

Passi operativi Tasti Display
®:0”|mare il punto usato Basic Mea--&ngle Mea
er |’ orientamento . =
p vav:  [177°23'28"  PeM: 69
PSM: 0.0
HA(HR): 23047¢92%  DistUnit: m
M.Mode:  Fine
Tilt Status: A&.OFF
© mang T moDist
29 M.Coar| gy Param
S.Zero | S.Angle | L.Angle - :
Repeat Wi% |L/R Angle -J Stop d Exit
@Cllccare il tasto Basic Mea--&ngle Mea o
"SAngle’, comparira una| [S.Angle] =
: - . VALY e
finestradi diadlogo , comeé
. . HA(HR): :
mostrato nella figura a | input Input A.val: [232.2626 =
destra. horizontal Input Prompt -~~~
_ 12.3456(12°34'56")
(3®Introdurreil valore dell’ | angle 12,3456(12.3456GON) . M.Dist
] 12.3456(12.3456MIL)
angolo orizzontale .
Param
Enter Cancel ]
#1 S.Zero
esem e o 1 - )
Come &d pio: 232 ° 26 Repeat = V(% L/R Angle J Stop a Exit

'26 "
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(#)Dopo l'immissione dei
dati, fare clic su "Enter",

la misura angolare
iniziela da  vaore
impostato .

[ Enter]

177°23'28"  pPm: 6.9
PSM: 0.0

VALY
HA(HR): (2?2"%53"__ Dist Unit:  m
M.Mode:  Fine

Tilt Status: A.OFF
@ M.ang T MDist

29 M.Coar| gy Param

S.Zero | S.Angle | L.Angle

Repeat | W/% /R &ngle L stop d Exit

211 dati introdotti devono essere conformi all’ unita di misura angolare scelta .

4.3.5 Impostazione della modalita angolare verticale

Accertarsi di esserein modalitadi misuraangolare.

Passi operativi Tasti Display
Assicurarsi che | operazione Basic Mea--Angle Mea & ]
sia eseguita in modalita di :
; WAQY): 63°18’11*  PPM: 6.9
misura angolare . PSM: 0.0
HA(HR): 2320217227 Dist Unit: m
M.Mode: Fine
Tilt Status: &.0OFF
© mang T moDist
29 M.Coar| gy Param
S.Zero | S.Angle | L.Angle - :
Repeat | W/% |L/R Angle -J Stop d Exit
[V/%]

(2Lliccare tasto  “V/%” .

Basic Mea--&ngle Mea

vav%):  150.3% PPM: 6.9
PSM: 0.0

HA(HR): 2320217227 Dist Unit: m
! M.Mode:  Fine
Tilt Status: A.OFF
© mang T MoDist
2 M.Coar| gy Param
S.Zero | S.Angle | L.Angle - =
Repeat | V(% |L/R Angle J Stop a Exit

2 Angolo Verticale e la pendenza % commuteranno ad ogni pressione del simbolo “V/%”
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4.3.6 Misure angolari ripetute

Questo programma € usato per sommare angoli e verificarne nuovamente i valori,
visudlizzare la somma e la media di tutti i valori osservati e registrare il numero di
0sservazioni eseguite .

end of the third measurement{display the

beginning of the third measuretnent
average of three tneasurements)

end of the second measurement

beginning of the second measurement :
(chzplay the average of two measuretnents )

end of the first measurement(display
the angle between two target points )

beginning of the first tneasurement

Passi operativi Tasti Display

Basic Mea--&ngle Mea

VALY 63°18’11”  PPm: 6.9

L PSM: 0.0

HAGR): (332591 0 | Detnt. S n
M.Mode:  Fine
Tilt Status: A.OFF

(DFare clic su "Ripeti" per

Repeat
attivare lafunzione. [Repeat]

© Mang T MDist
2 M.Coor | "4y Param
S.Zero | S.Angle | L.Angle
Repeat | /% |L/R &ngle ) Stop ﬂ Exit
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Basic Mea--Angle Mea
VA(V): - O Oy / L wmno &
Angle REP
HA(ER) Angle REP
: i : . 123202124 F
@Collimare il  primo _ Ht |
. CollimareA Hm: | _
bersaglio A. Iv1.Dist
Count[ O ]
S.Zero | LAngle Unlock | Exit | |Param
S.Zer _
Repeat = /% LR Angle «J Stop ﬂ Exit
Basic Mea--Angle Mea
VAV i
Angle REP
HA(ER) Angle REP
H 13 i3 3 359059,59” P
@)Cliccare “S.Zero” , ed He |
. , [S.zero] Hm: | _
impostare 1’ angolo a zero . Dist
Count[ O ]
S.zero | L.Angle | Unlock | Exit | [Param
S.Zer =
Repeat | V/% L/R Angle| «-) Stop ﬂ Exit
Basic Mea--Angle Mea
VAV <
Angle REP
HA(ER) Angle REP
. . : 10°59°09” F
@cCollimare il secondo _ He |
. Collimare B Hm: | '
bersaglio B. M. Dist
Count[ 0]
s.Zero | L.Angle Unlock | Exit | |Param
S.Zer _

Repeat = /% LR Angle «J Stop ﬂ Exit
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Basic Mea--Angle Maa
ALY c20d00 0
Angle REP
i Angle REP
. : 10°59'09” F
®Cliccare tasto He: |
[L.Angle] Hm: | 10959°10"
“L.Angle” . M.Dist
Count[ 1]
S.Zero | LAngle | Unlock | Exit | |Param
5.7erl_ = : . {
Repeat W%  LfR Angle! J Stop d Exit |
Basic Mea--Angle Maa
: - o5 XK WMot
Angle REP
®Collimare il  primo L T—
bersaglio A . ) , osaINg” r
s?g Collimare A Ht | 1095909
(DCliccare tasto Hm: | 10959°10" _
. . [Unlock] I, Dist
Unlock™ . Count[ 1]
S.Zero | L.Angle | Unlock | Exit | |Param
5.7erl__ = : . {
Repeat | /% |L/R &ngle ) stop L = _
Basic Mea--Angle Mea
VA(V): - 4 O/NN
®Collimare nuovamente il . Angle REP
. ) HA(HR
secondo bersaglio B . Collimate B Angle REP )
. 05QIEN
(9)Click "L.Angle". Lo | again Hu | 202953
o Hm: | 10959’10”
schermo  visudlizzera la M.Dist
somma e la media di tutti | [L.Angle] CLE L]
. .. ¢ . i Param
g“ angoI|.>.<1 = S.Zero LAngIe UnLock | Exit
Repeat | V(% .L,fR Angle ) stop ﬂ Exit
(ORipetere i passaggi ©)~
© a seconda delle vostre
necessita, . %2
¥ 1Cliccare “Exit” perchiuderela funzionedi rimisurazione angolare.
X 2Ht: Sommadi tutti i valori rilevati

Hm: Mediadi tutti i valori rilevati
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4.4 Modalitadi misurain Distanza

4.4.1 Misurare con lo strumento

Passi operativi Tasti Display

(1Tollimare il centro del | Collimare

Basic Mea--Angle Mea

Prisma, WAV 63°18’11”" PPM: 6.9
S =1 0.0

HA(HR): @32021*22" Dist Unit:  m
M.Mode:  Fine
Tilt Status: A.OFF

© mang T moDist

2 M.Coor| gy Param
S.Zero | S.Angle | L.Angle -

Repeat Wi% |L/R Angle J Stop d Exit

(2)Clicca il tasto "M.DIST" | [M.Dist]

Basic Mea--Dist.Maa e
per entrare in modalita _— ’763018’09” = =
misurazione della distanza. _____pam: 00
Lo strumento effettuera la S aichs r?qlsr»tqggelt Fine
misurazione  secondo  la o ’m Tilt Status: & OFF
modalita di impostazione gia H: | @ v.ang T mDist
selezionata . o} -

2 M.Coor | gy Param
Maode it Setout

REM | MLM LM | Stop il e

(Tliccare il tasto "Mode" | [Mode]
per ativare la funzione di
regolazione della modalita di

Basic Mea--Dist.Mea

VAV

. . . HA(HR): | M.Mode

misurazione della distanza OFi he
- so: o OFF
Prendere "Loop Fine", come ' (N Fine
esempio : HD: M.Dist
VD (O Track

. . . . Param
Fine: misurafine singola ok Enter Cancel @
N Fine: nvoltamisurafine e e | E) stop = =

L oop Fine: Modalita di
Misura Continua .
Track: modo tracciamento
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(aVisualizzazione Risultati.

WA

=/BH
Ho:

WIn

Mace

REM

HAHR )

Basic Maa--Dist.Mea

0.6242

80°04°42% PRI £.9
PSH: 0.0

20°30°05”  Dist Urit: m

M.Mode:  Loop Fine
Tilt Status: A.OFF

‘0.6149
0.1076

mfft Setout

MLM LHM

©@ vang T mDist

= M.Coor |4y Param

1<t

D stop wl e

% 1 Cliccare “mode” se volete cambiare la modalita di misura.

%X 2 Cliccare “M.Ang” per passare in modalita di misura angolare .

4.4.2 Impostazione EDM

Quando si impostano le misure ripetute, lo strumento effettuera la misurazione della distanza e
visualizzerala distanza media calcolata. Se laselezione e di misurasingola, non verra
visualizzata la distanza media. In generale, I'impostazione di fabbrica & singola osservazione

Passi Operativi

Tasti

(1in modalita di misurazione
distanza , cliccare “Mode”
per settare la modalita di
funzionamento dell’ EDM.
Di default €& impostato
“single observation”.

[ Mode]

Mode

REM

: op Fine
@Fine OFF
(O N Fine
() Loop Fine " M.Dist
(O Track
Enter Cancel B e
M | wm | stoo wll Bt
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(2)Cliccare “N  Fine”
quindi introdurre il numero
di osservazioni da mediare
nella casella “Count” .

[N Fine]
input the
number  of
observations

Basic Mea--Dist.Mea

VAV
HA{HR): | M.Mode o

. op Fine
i () Fine Count |3 OFF

(@) N Fine

HD: O Loop Fine . M.Dist
VD: (O Track

Enter Cancel o Param

Mode

REM | MM | LHM | ) Stop Wl et

(3Cliccare tasto “Enter”

collimare il centro de
prisma e quindi iniziera una
misura con il nuovo

settaggio dell’ EDM ¢l

Basic Mza--Dist.Mea
WA S0°04°427 PPR: 6.9
PSM: 0.0
Ha(HR): 2023005 Dist Unit:  m _
M.Mode:  Loop Fine
=0 06247 Tilt Status: &, OFF
HD: 0.6149 a M.Ang :' - | M. Dist
{Vin} 0.1076 '

= M.Coor | Sy Param
Mode mfft Setout i

REM | MM | LM | e Stom wl e

2 Cliccare “M.Ang” per tornarein modalita di misuraangolare .
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4.4.3 Moda accurato e modalita tracciamento

Modalita accurata : eil metodo di impostazione convenzionale dell”’ EDM .
Modalita Tracciamento:_richiede meno tempo rispetto alla misurazione accurata .
Principalmente si applica duranteil picchettamento.

Passi Operativi Tasti Display
(1Tollimare il centro del | Collimare e
” ] asic Mea--Dist.Mea el
prisma. prisma WAN: 30°04°42% PP 6.9
e 0.0
v o N5- Dist Unit:  m
HEHS: 20730705 M.Mode:  Loop Fine
=0 06242 Tilt Status; &.OFF
HD: ‘0 6149 O M.Ang |- M.Dist
Vsl 0.1076 '
'-gy M.Coor | gy Param
Mode mjft Setout e
REM RLM Lm0 Stap e
(2Cliccare su “Mode” per | [Mode] B e e
attivare la modalita di
VAN
settaggio dell’
EDM .Quindi selezionare e s Fi
. . 0| ne
) ”Q 5 () Fine OEF
Track”. (ONFine
HD: . M.Dist
VD
Enter Cancel R ERren
Mode =
REM | MLM thm | ) Stop ol et
(3)Cliccare su “Enter” e s | [Enter]

avviera la misurazione in
modalita di tracciamento .

WAL 63°18°'09"
 pom 0.0
HA{HR): 20°29°567 Dist Unit:  m
M.Mode:  Fine
SO ey Tilt Status: &,.OFF
el | @ M.eng T MDist
WO :
2P M.Coor | gy Param
Mode mift | Setout .
REM RLM L | P Stap il Ext
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4.4 .4 Selezionare 1’unita di misura di distanza

Cambiale unitadi misuradi distanza .

Passi operativi Tasti Display
(ITliccaresu  “m/ft” Crvft] Easic Mea--Dist.Mea
WAV 30°04°42%  pem: £.9
____ Psm: 0.0
HA(HR): 20°30°05" Dist Unit:  m _
MMode: Loop Fine
=B 0.6242 Tilt Status: &.0OFF
HD: 0.6149 @ v.ang T Mt
WD 0.1076 '
= M.Coor | Sy Param
Mode mfft Setout =
e | mm | v | Stoo ol e

(2).a nuova unita di distanza
verra  visudlizzata  nell’
angoloinatoadestra. X1

Basic Mea--Dist.Mea

WA ]
HAIHR):
= 5B

HLx:

W

Mode

REM

80°04°41” PR 5.9
= U 0.0
20°30'04" Dist Unit:  UsFeet
MMode:  Fine
2051 Tilt Status: &,OFF
s @ v.ang T mDist
0.353 -
o M.Coor gy Param
mfft | Setout —
mm | o |© stoo il ext

%1 Unita di Distanza selezionabili tra metri, American feet ed international feet ad ogni

click sull’ icona “m/ft” .

33




R2W PLUS

S STONEX

4.45 Picchettamento con distanze

Questa funzione puo visualizzare la differenzatra la distanza misurata e distanza prei mpostata

Displayed Value = Observed Value - Standard(Preset) Distance
Possono essere eseguiti tutti i tipi di misurazione della distanza (quali distanza inclinata,
distanza orizzontale e dislivello) .

Passi operativi Keys Display
®Cllccare Setout nel [ Setout] Basic Mea--Dist.Mea
m i misurazion '
_enu d surazione VAV 80°04’41* PPM: 6.9
distanze —______ PsM: 00
HA(HR): (10 2()7() H
SD:
SD(SD):
HD:
Enter Cancel
VD
| ah
2 M.Coor | gy Param
Mode m/ft Setout =
REM | MLM LHv | Stop Wl et

(2)Selezionare la modalita di
misurazione della distanza
(SD, HD, VD), introdurre i
dati
"Enter".
X1

richiesti e poi cliccare su

Basic Mea--Dist.Mea

SD(SD):

l1.256| ’ |

HD:
Enter Cancel
VD i
' 2 M.Coar | gy Param
Mode mjft Setout - =
REM | MM | LHM | W Stop ol e

(3Dnizio del Picchettamento.

Basic Mea--Dist.Mea L

WA 30°04°41 " PRI 6.9
PSI: 0.0

HAHRY): 20°30°01" Dist Unit:  LisFeet
MMode:  Fine

SDidsD): |-2.069 Tilt Status: A OFF
= 2021 @ v.ang T mDist
iR 0.353 '

2 M.Coor | gy Param
i/ ft Setout -

MM LHM ) St wl e

Maode
REM
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21 Primadi tutto, un messaggio che ricorda di introdurre SD viene visualizzato nella finestra
di dialogo di popup. Fareclic su"Enter" per eseguireil picchettamento dopo I'immissione di dati.
Se s desiderausare HD €& necessario inserire zero nella "finestra di dialogo SD", quindi fareclic
su "Enter", il sistema visualizzera la finestra di dialogo “HD" automaticamente. Inserito il valore
di HD si puo procedere. Sesi desiderausare VD & necessario inserire |o zero sianel "dialogo SD"
chend "dialogo HD", cosi il sistema processerasolo il dislivello impostato.

4.4.6 Altezzaremota (REM)

Il programma di calcolo altezza remota calcola la distanza verticale (VD) di un oggetto
rispetto a terra. Quando si utilizza un prisma, lamisurazione iniziera dal punto in cui
collocato il prisma (punto di riferimento). Se non s usa il prisma, il calcolo
dell'dlevazione partira da qualsiasi punto di riferimento in cui e stabilito I'angolo
verticale. In entrambe le modalita, il punto di riferimento dove essere perpendicolare
all'oggetto remoto.

1) Con prisma (PH)
target K
/ T
/ I VD
prism P i
2 '
\‘\ ¢ prism height
T T
" instrument
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Passi operativi Tasti Display
(D Inmodalitadi misurazione | [REM ] o
tasic Mea--Dist.Mea .
della distanza, cliccare il tasto e 80°04°417  PPM: o
"REM" per attivare la misura Pop: 0.0
. . HAHR): 20°30°04” Dist Unit:  LisFeat
di elevazione remota M.Mode:  Fine
=0 3.051 Tilt Status: &.OFF
HD: 2.020 a M. Arg _' . M.Dist
v 0.353 '
= M.Coor | Sy Param
Mode mfft Setout s
REM MLIM L | () Stop e
(2Selezionare “with PH” . [ with PH] x|
i OMerePH  paw 6o
Dist Unit:  UsFeet
M.Mode:  Fine
HD: I Tilt Status: A.OFF
i I M.Dist
Exit
@ntrodurre I altezza del | Input  prism | s x]
prisma PH. height Option
(@ withPH () None PH Egﬂ; 8;3
Dist Unit:  UsFeet
Measure M.Mode:  Fine
HD: I Tilt Status: A.OFF
PH: I1.6 T
Exit
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@Collimare il centro P del | Collimate e x]
prisma. prism Option — =
®Cliccare  “M.Dist” per @withPH (ONonePH  pgu; 0.0
. . . Dist Unit:  UsFeet
misurare la distanza [M.Dist] Measure o MMode: Fine
©Sara quindi visuaizzatala L I ' Tl Status: 4.0FF
distanza orizzontde tra il PH: |1.s
primaelo strumento
Continue
Exit
(MFare clic su "Continua" ; | [Continue] R @
la posizione del prisma e Option o =
bloccata, per cui il punto di @withPH (ONonePH  pou; 0.0
. . < Dist Unit: UsFeet
riferimento & confermato. Measure M.Mode:  Fine
HD: I2.020 Tilt Status: A.OFF
PH: |1.6
Mea.Result:
VO 5.049 Continue
Exit
Collimare K ecliccaresu | [ Collimate REM x|
"Continua', , verra calcolata | K1 Option
i ] , PPM: 6.9
ladistanza verticale (VD). @withPH (ONonePH  pou; 0.0
0 Dist Unit:  UsFeet
X1 Measure M.Mode:  Fine
HD: |2.IJZIJ Tilt Status: A.OFF
PH: |1-6
Mea.Result
s 454 Continue
Exit

2 1)Cliccare “Exit” per uscire da questa funzione
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2) Senza Prisma
target K
|
| VD
I
o |
|
c |
- T
nstrument
Passi operativi Tasti Display
(DSelezionare “None PH” . [NonePH] | pyee x|
et PPM: 6.9
(O withPH (@) None PH PSM: 0.0
Dist Unit:  UsFeet
Measure M.Mode:  Fine
HD: I Tilt Status: &.0FF
M.Dist
Exit
@Collimare il punto a| Collimare e x|
tel’ra . Optign o %
®@Cliccare “M.Dist” per QOwithPH (@MNone PH o, 0.0
R . Dist Unit:  UsFeet
iniziare. [M.Dist] Measure MMode:  Fine
@ Verra’® visudlizzata la kD o Tl Status: 4.0FF
distanza orizzontale tra
strumento e punto misurato
Continue
Exit
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(®Cliccare “Continue” , la| [Continuel REa x|
posizione del punto di terra Option
. i PPM: 6.9
G écosi confermata. OwithPH @MNonePH  pow; 0.0
Dist Unit:  UsFeet
Measure M.Mode:  Fine
HD: I2.091 Tilt Status: A.OFF
VA |1o7°37'33'
Continue
Exit
®)Cliccare “Continue” . [ Continue) REM x|
et PEM: 6.9
(O with PH () None PH PSM: 0.0
Dist Unit: UsFeet
Measure M.Mode:  Fine
HD: I2.091 Tilt Status: A.OFF
W |107°37‘33’
Mea.Result:
Continue
vD: 0.000
Exit
(7Tollimare il bersaglio | Collimare e @
remote, la distanza verticale | target Option
. . ) PPM: 6.9
verravisuaizzata. OwithPH @MNonePH  po; 0.0
. Dist Unit:  UsFeet
><1) Measure M.Mode:  Fine
HD: I2.l]91 Tilt Status: A.OFF
A |107°37'33'
Mea.Result
Continue
vD: 0.855
Exit
%) Cliccare  “Exit” per terminare REM.

39



R2W PLUS S STONEX

4.4.7 Lineadi Misuramancante (MLM)

Questo programma calcola la distanza orizzontale (dHD), distanza inclinata (DSD) ed
elevazione (DVD) tradue punti bersaglio .

Lo strumento pud raggiungere eseguire lafunzione in due modi:

1. Metodo MLM (AB, AC): LamisuraéAB, AC,AD,.......

Hz=0"00" 00"

slope distance A-B

slope distance A-D

2. MLM Metodo (A-B, B-C): LeMisuresono A-B,B-C, C-D, .........

K

Hz=0"00' 00"
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Passi operativi Tasti Display
Basic Meaa--Dist.Mea [
WAL 30°04°41 % PP 6.0
) PSM; 0.0
(HDDba  programma  di HA(HR: 20°30°01%  DistUnit: UsFeet
] . . M.Mode:  Fine
misurazione della distanza, SD(dsD): -2.069 Tilt Status: A.0FF
cliccare il tasto "MLM" per MLM ’7 ]
ativare la funzione “linea - |
o WD, 0.353
di misura mancante”. = M.Coor gy Param
Mode mfft Setout s
REM MLIM L | () Stop il e
MLM (X]
Sel.Mode S T
® @BAC) O®BEC ooy 00
First Step Dist Unit:  UsFeet
HD: I M.Mode: Fine
@dez'onare metOdO Tilt Status: &.OFF
(A-B,A-C). M.Dist
Exit
MLM (X]
Sel.Mode o 7
. : @@eBa0) OMBEO  pow:  np
(3)Collimare  prisma A, First Step Dist Urit:  UsFeet
cliccare il tasto "M.DIST". oo [2.010 e
Verrd mostrata la distanza| [M.Dist] SSE?W Stlb

orizzontale tra strumento e
prismaA.

M.Dist

Exit
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MLM [X]
Sel.Mode o =
® (a-BAC) O MBEC)  poy 0.0
First Step Dist Unit:  UsFeet
. . 3 M.Mode:  Fine
(4Collimare  prisma B, oo [2.010 Tilt Status: &.OFF
cliccare su icona| [M.Dist] SEI0NKH S
. Ho:  [2.013
“M.Dist” .
Continue
Exit
MLM [X]
Sel.Mode o =
(5). Fare clic su "Continua" , @ 840 O®BBO  pgw  gp
N . i Dist Unit;  UsFeet
verra visualizzata |a distanza F:;t: e 5010 PJ{?MOS;: Fine
orizzontale (dHD), didlivello _ Mo e 77
(. ) o [ Continue] Second'Ste
(DVD) e distanza inclinata HO: 2.013 M.Dist
(DSD) trail prismaprismaA Mea.Result
eB 1) dHD: 0.003
) dvD: 0.000
dsD: 0.003 Exit
MLM [X]
(6)Per cacolare la distanza s PPM: 6.9
: o @®Bac) OWBEO | pw: oa
orizzontale trai punti A e C, First Step Dist Unit:  UsFeet
collimare il prisma C, e o [2.010 e o
cliccare nuovamente il tasto | [M.Dist]

"M.DIST". Verra mostrata la
distanza orizzontde tra
strumento e prisma C.

Second Ste
HD: I 1.747

Mea.Result
dHD:
dvD:
dsD:

Continue

Exit
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(7Tliccare su “Continue” ,
quindi dHD, dvD e dSD
tra prisma A e prisma C
verra calcolata.

[ Continue)

MLM
Sel.Mode

@ (8-8,8-C) () (8-B,B-C)

First Step

HD: I2 .010
Second Ste
HD: l 1.747

Mea.Result
dHD: 0.411
dvD: -0.024
dsD: 0.412

PPM: 6.9
PSIM: 0.0
Dist Unit:  UsFeet
M.Mode:  Fine

Tilt: Status: A.OFF

M. Dist

Exit

(x]

1) Click “Exit” per ritornare al menu precedente

eProcedura di MLM Metodo (A-B, B-C) éidenticaa Metodo (A-B,A-C) .

4.4.8 Misuradi Linee Aeree.

Questa funzione viene applicata per misurare e determinare una altezza di linea (es: filo

elettrico) dal suolo .

Vedere 1’ immagine seguente, L € punto dellalinea aerea, G €il punto proiettivo aterra

A e B sono due punti ad una certa distanza sotto la

linea. Dopo aver misurato le

distanze orizzontali da strumento a prismi A / B e confermato la linea di base, verra
ladistanzadaA alL

determinato VD traA e B, VD traL e G HD trastrumento e L (G),

).
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Passi operativi Tasti Display
Basic Meaa--Dist.Mea
WAL 30°04°41 % PP 6.0
. ) PSM; 0.0
MIn modalita di Ha(HR: 20°30°01%  DistUnit: UsFeet
] . . M.Mode:  Fine
misurazione della distanza, SD(dsD): -2.069 Tilt Status: A.0FF
:[It_ccare II’I tasto "LHM p? [LHM] HD: 2021 ©@ vang T mDist
.|vare' i Progra'mma i b 0353 | |
misurazione line-height. 2 M.Coor gy Param
Mode mfft Setout |- i i
REM MLIM L | () Stop il e _
PPM: 6.9
PSM: 0.0
Dist Unit:  UsFeet
M.Mode: Fine
@eleZionare “Wlth PH” - Tilt Status: &.0FF
. With PH
con lo stilo.
Measure Setup
- X
Option
©) (@) With P =
: 113 29 Feet
Cliccare tasto“Setup” per oo ahi
introdurre altzza P.B: (OFF
[ Setup]
strumentale (IH) ed
atezza prismatica (PH).

Quindi cliccare “Enter” .

Cancel

Enter

Measure Setup
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LHM [X]
o PPM: 6.9
. o OmenePH ooy glp
(@)Collimare il prisma A, D Dist Unit;  UsFest
H n " & .M de: Fi
fare clic su tasto "Measure E:':_' %'747 Tit Status: A OFF
per lamisurazione della| [Measure] &
distanza. Dopo di che
cliccare su "Continua’ .
Continue
LHM
stoen PPM: 6.9
@withPH (ONonePH  pey. 0.0
HD Dist Unit: UsFeet
Pt |1.747 M.Maode:  Fine
@)Iollimare il prisma B, PEB: |—1.827 Tilt Status: &.0FF
: . ., [ Measure]
cliccare “Measure
Continue
LHM
L PPM: 6.9
@withPH (ONonePH  pey. o0
HD Dist Unit:  UsFeet
Pt.A:  |1.747 MMode:  Fine
(6Adesso cliccare su tasto , Pte:  [1.827 VLB R
o~ [ Continuel
Continue” . WH
VD 5.256
HD: 1.827
Off: 0.135
Continue
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(7&ollimare il punto L sulla gt x)
linea. Lo schermo Option —r =
visudizzera dati calcolati @withPH (ONonePH oy, 0.0
. HD Dist Unit:  UsFeet
diL. Pt.a: [1.747 M.Mode:  Fine
VD: Distanza Verticale tra A PLB:  [1.827 it Status: 4.0FF
edL. WH
N . a VD 4.118
HD: Distanza orizzontale tra HD: 1.827
strumento ed L. off.  0.135
Off: Distanza orizzontale .
Continue
traAedL.
LHM [X]
(8Tliccare tasto “Continue” Option — =
per misurare 1’ altezza della @withPH (ONonePH  poyy: 0.0
. HD Dist Unit:  UsFeet
linea verso terra Pt [1.747 M.Mode:  Fine
Operazioni : [ Continue] oEB! h-sz? Tilt Status: &.0FF
eCollimare il punto della WH
. . - VD 4.118
linea prima di cliccare sul HD:  1.827
tasto “Continue” . off.  0.135
e e R A —
Vi 1118°01'22” Continue
LHM (X]
Option -
(@ with PH () None PH ggm; g:g
HD Dist Unit:  UsFeet
Pt.&:  |1.747 MiMode: Fine
. . e~ Tilt Status: A.OFF
Collimare il punto G a . PtB:  |1.827
© P Cdllimate G |
terra. WH
vD: 4.118
HD: 1.827
Off: 0.135
i =) A —
Vi | 94928°42” Caontinue
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(CCliccare  ancora  tasto
“Continue” e quindi I’

atezza della linea e la| [Continue)

distanza orizzontale saranno
visudlizzate . 1)~ %3)

LHM
Option
(@ with PH () None PH
HD
pt.A:  |1.747
PtB:  |1.827
WH
vD: 4.118
HD: 1.827
off: 0.135
GdE e
Ve | 94°28’43”

PPM: 6.9
PSM: 0.0
Dist Unit:  UsFeet
M.Mode:  Fine
Tilt: Status: A.OFF
LHM
LH: -0.829
off. 0.135
WH

x]

2%1) Click “X” per uscire da questa funzione

%2) Click “VH” per ulteriori misure®.
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4.5 Rilievo con coordinate

4.5.1 Impostare coordinate del punto di Stazione
Dopo I’ inserimento delle coordinate del punto di stazione e possibile misurare le
coordinate di punti incogniti .

N
prism pointin, e z)
z
n
occupted potnt
base point(0,0,0] b ;
S}
Passi operativi Tasti Display
Basic Mea--Coor.Mea -,_;
VAV 94°28'47” PPM: 6.9
N - - 0.0
HA(HR): 17052/22#  Dist Unit: UsFeet
. i r M.Mode:  Fine
(1Tliccare tasto  “M.Coor” i 5015 Tit Status: A,0FF
per .entrar_e nel programma [M.Coorl | _ ,70.650 i D T
di misurazione coordinate 2
z: -5.415 :
) M.Coor "4y Param
Mode | OCCPT | SBS :
Setup | Line | Offset ) Stop ﬂ Exit
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Basic Mea--Coor.Mea
VAV
HAHR): | Input Coor ot
N: N [0.000 b, OFF
(2T liccare tasto “OCC PT”. | [OCCPT] = E: [o.000 Dt
z: 0.000 |
Z ;
Enter Cancel ¥ Faram
Mode
Setup Line Offset J Stop ﬂ Exit
HA(HR) Input Coor A
ine
. ' N N: [100 , OFF
(3dnserire le coordinate del —_—
o = E: 100 ,
punto di stazione. d [ M.Dist
z: 100|
2
Enter Cancel ¥ Faram
Mode
Setup | Line | Offset J Stop ﬂ Exit
Basic Mea--Coor.Mea 2
WA 94°28°48%  PPM:; 6.9
PSM: 0.0
HAHRY: 17°52/30% Dist Unit:  LisFeet
. M.Mode:  Fine
(agliccare tasto  “Enter” N 102 016 Tilt Status: A,OFF
quango aitvete inserito letre | [Enter] = 100650 @ 10 =T
coordinate . - | |
Z: 94.585 _
= M.Coor | gy Param
Mode OCC PT S.BS i —
Setup | Line | Offset J Stop :ﬂ Exit .
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4.5.2 Impostareil punto di orientamento .

Passi operativi Tasti Display
Basic Mea--Coor.Mea
WAL ] Q4°28'48" PR 6.9
PSM: 0.0
HAHR): {7952/30~ Dist Unit:  LisFeat
. MMode:  Fine
(1Cliccare su  “S.BS” per il 102.016 Tilt Status: A.0FF
settare il unto  di SBS ’7 5
. t t p [ ] = 100650 Q M.Ang |- M.Dist
orrentamento . i
Z 04.585 [ '
= M.Coor | Sy Param
Mode | OCCPT S = i |
Setup Line Offset J Stop d Exit |
Basic Mea--Coor.Mea
WAV
HA{HR): Input Coor Ji;F:Et
(2ntrodurre le coordinate N: : 36084 7. 329 R ¥
del punto di orientamento , | [Enter] = E: |689031-332 —
2 | MLDIs
quindi click su “Enter” =
Enter Cancel W A
Mode : :
Setup Line Offset J Stop d Exit

(3dna finestra di  diaogo
come in figura compare
sullo schermo

Basic Mea--Coor.Mea

PPM:

VAN 94°28°49* 6.9
PSM: 0.0
HA(HR): )| UsFeet
Fine
N TeN A7 Is 62°21°43% A.0FF
Please sight the BKS
: |
E: PT,press <YES=! 7 1.Dist
e .
= =gy Param
Mode | OCCPT S.BS -
Setup Line Offset J Stop a Exit
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(@)Collimare il punto di
orientamento, quindi
cliccare il tasto "YES'. Il
sistema calcola ed imposta
I’ angolo di azimuth |
visbile in adto a dnistra
nella schermata di
misurazione di coordinate.

[Yes]

WA

M
F

o

Mace

Setup

Basic Mea--Coor. Mea

94°28°49*

102.016

‘100.650

94.585

QCCPT 5.B5

Line

Offsat

PSM:

Dist Unit:
M. Mode:
Tilt Status:

ﬁ M. ANg

= M.Coor

P Stap

0.0
LlsFest
Firne
AOFF

= M.Dist

iy Param

wl e

4.5.3 Impostare Altezza Strumento Ed Altezza Prisma.

Lamisuradi rilievo € basata sull’ altezza dello strumento e |'altezza del prisma.

Passi operativi Tasti Display
Basic Mea--Coor. Mea i
VAR 94°25°49%  PRM: 69
- PEM: 0.0
o s " Dict Urit:  UsFeet
oy 2042 | Tl Ut
M: 102.016 Tilt Status: A.OFF
Wliccare tasto “Setup” . [ Setup] E: ‘100.650 @ v.eng T mDist
Z 94.585 ;
2 M.Coor | gy Param
Mode |OCCPT | SES s
setup | Line | Ofeet | &) Stop il e
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Basic Mea--Coor.Mea
VALY): 94°28’48”  PPM: 6.3
HA(HR): ilrs:;eet
(2Dmmettere dtezza N b OFF
Input IH and ‘
Strumento (IH) ed atezza : ,
o PH # . M.Dist
prismatica (PH). = |
‘ Enter Cancel @ Param
Mode |OCCPT | SBS |- —
Setup | Line | Offset J stop Wl et
Basic Mea--Coor,Mea
WA ): 94°28°49* M S.g
670717477 Pt Unit, UsPest
(3Finita 1’ immissione dati , Tlrgt'et EHC?FF
> I arLis: A,
cliccare “Enter” key per : 1Re
[Enter]

ritornare a menu di misura
coordinate .

E: 100.650 ﬁ M.Ang = M.Dist

94.585

e s

M Coor ,_g Pararn

) stop ﬂ Exit

Mode | QCCPT 5.B5

Setup Line | Offset
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4.5.4 Rilievo con coordinate

Con le coordinate del punto occupato e 1’ angolo di azimut impostato, conoscendo 1’
dtezza dello strumento e l'altezza del prisma € possibile calcolare direttamente la
coordinata del punto sconosciuto.

coordinate difference (n,e,z) between
ihsttument center and prism center

coordinate of

instrument cetter ) I i

(N0, EQ_Z0Hnstrument . prism height

height) S L. 2 /13
L - unknown point K’ l

-7 MLELZD
------ %coordjnate of ——--m---——-

mstrument center
instrument height

¥ occupied point
(0. EQ,Z0
D

baze point(0,0,00

Passi Operativi Tasti Display

Basic Mea--Coor.Mea

Impostare le coordinate del VAV): ‘ 94°28°49” Egm; g.g
punto stazione ed altezza HA(HR): ﬁi‘?_ﬁ_‘?ﬁ"’w Dist Unit:  UsFest
M.Mode:  Fine

strumentale  #¢1) N m—— © Tilt Status: A.OFF
Impostare angolo di azimuth
P g E: ‘ © M.ang T mist

"2 2

(3Tollimare il  bersaglio
%) Mode |OCCPT & SBS

Setup Line Offset | bl StOD “ Exit

2 M.Coor | "4y Param
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Basic Mea--Coor. Mea

WA 94923497 PR 6.9
PSM: 0.0

HAHR ! 620217427 Dist Unit:  LlsFest
(HR) r MMode:  Fine

liccare “M.Coor” per : Tilt Status: &, OFF
Co p h: 102.016

completare 1’ operazione [M.Coor] e W 0 - H—
: g & M.Ang |- | M.Dis

) z 94.585

Mode OCCPT S5.BS i
Setup Line Offsat ) Stap d Exit

= M.Coor |4y Param

2%¢1)_Se non inserite le coordinate del punto di stazione ,le coordinate del punto di stazione
precedente sono impostate come default . Se non inserisce altezza dello strumento e
I'altezza del prisma, vengono usate di default le precedenti < 2) riferirsi  a capitoli “4.3.4
0452 ,

#3)Cliccare “Mode” per cambiare impostazioni all” EDM (Fine/N Fine/Loop Fine/Track)
#4) Cliccare “M.Angle” o “M.Dist” per tornare ai programmi di rilievo angolari o di
distanza.

455 Rilievo Trasversae

Misura lacoordinatadel punto bersaglio elo salvanellalista; questo punto sara usato
come punto successivo di stazione ed il punto stazione precedente verra usato come
punto di orientamento all'indietro per riprendere 1’ orientamento

N
/

Known point A P3

Pl %%
P2

Azimuth  Occupied point PO

 J
™

(0,0.0)
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Immettere la coordinata del punto pO occupato e 1’ angolo di azimut dal punto PO al
punto noto A.
Passi operativi Tasti Display
Basic Mea--Coor, Mea
WAV 04°28°49%  FPM: £.0
PS5 0.0
62°21°42* Dist Unit:  UsFest
M.Mode:  Fine
M 102.016 Tilt Status: A,OFF
(1Cliccare icona “Line” . [Linel e 100.650 ﬁ e
= 94.585
M Coar ,_g Pararm
Mode | QCCPT | SBS |- : |
Setup Line | Offset J Stap d Exit |
TRS.M
Option .
(&) save Ocal Egm gg
Measure - Dist UCTit: UsFeet
, 142N M.Mode: Fine
H 62°21°43% || Tit tatus: A.OFF
(2 liccare icona “Save” [ Savel HR ‘
Measure
Setup
Exit
- &
Option
(@) save
(3)Fare clic su "Setup" per T
impostare  atezza dello HA:
strumento e l'atezza del | [Setup] 2

prisma. Poi cliccare su
"Enter".

Enter Cancel
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Dl PPM: 6.9
(@) Save (O cal P e
. . ™ Dist Unit:  UsFeet
(@ Collimare Prisma su i G2oa143r  MModei Fie
target Pl ( ove poi sara : B Tilt: Status: A.OFF
g . [ Measure) HD: !—2j18
trasferito lo strumento ). e
cliccareil tasto "Measure".
Exit
Option
(&) Save O cal Egﬂ gg
(5)Fare clic su "Continua" ; oasra Dist Uc?it: UsFest
. , 0511420 M.Mode:  Fine
le coordinate del punto P1 HA: 62021°43 e et e
saranno visudizzate | [Continue] |[HD:  [2.118
nell'angolo in basso a Mea Result: e
sinistra dello schermo N: 100.982
E: 101.876
Z:94.585 Exit
Basic Mea--Coor.Mea W
©Cliccare !I tgsto VAY): 94°28’49”  pPM: 6.9
"Salva'. Le Coordinate di P1 PSM: 00
. . HA{HR): 62°21’44” Dist Unit:  UsFeet
Verranno memorizzate e si M.Mode:  Fine
tornera a menu N: 100.982 Tilt Status: &.0FF
. [ Savel 4
principale  .Spegnere o E: 101.875 © v.ang T mDist

strumento e trasferirlo in P1
(trasferimento prisma da P1
a PO nd frattempo).

z: 94.585

o

2 M.Coar| gy Param

Mode | OCCPT S.BS

Cofeet | ston wll Exit

Setup Line
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(7Dopo che lo strumento &
posto in P1, entrare in
rilievo traversale e
selezionare il pulsante "Call"
con lo stilo.

741)

S PPM 6.9

() save @ cal Pt o

Call Dist Unit:  UsFeet
M.Mode:  Fine

Tilt: Status: A.OFF

HR:242°21°42"
Setup?

(8)Collimare I’ ultimo punto
di stazione PO. Fareclic su
tasto "Setup", poi la
coordinata di P1 e angolo di
azimut da P1 a PO saranno
ricalcolati .Si ritorna @
menu principale alo stesso
tempo.

Basic Mea--Coor.Mea

VA 94°28'49” PPM: 6.9
— _ PSM: 0.0
HA(HR): (242021 ‘427" Dist Unit:  UsFeet
M.Mode:  Fine

N: 100.982 Tilt Status: A.OFF
E: 101.875 Q O =—
Z 94.585 '

29 M.Coar| gy Param
Mode QCC PT S.BS

| offat J Stop a Exit

Setup Line

(9)._Ripetere steps() ~ (8),
e proseguire secondo la
sequenza di  orientamenti
fino alafine

1) Cliccaresu “Exit” per terminare lafunzione.
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4.5.6 Misure con offset

Ci sono quattro modalita di misurazione con Offset:
e Offset angolo di misura
e Distanza Offset Misura
e Aereo Offset Misura
e Colonna Offset Misura

1) offset Angolo di misura

Questo programmaviene utilizzato per misurare un punto in cui e difficile posizionareil prisma.
Posizionare il prisma alla stessa distanza orizzontale dallo strumento come quelladel punto AO
damisurare.

@® Quando s misura la coordinata del punto Al (proiezione del punto A0), settare
I’altezza dello strumento e |'altezza del prisma.

@® Quando si misurala coordinata del punto A0, settare solamente I’ altezza strumentale
(I’altezza del prisma éimpostato come 0).

HD (x 1=HD (£]
HO (¥ 1 -horizontal distance from prism to mstrument
HD () ‘horizontal distance from survey point to instnument

e_|n modalita di misurazione dell'offset angolare, ¢i sono due metodi per impostare
I’angolo verticale:

1 angolo verticale libero: Angoli verticali di up-and-down regolabile da movimento fine
del telescopio.

2 Blocco dell’ angolo verticale: angolo verticale € bloccato e non pud variare da
movimento fine del telescopio.

Cosi, se collimare AQ con il primo metodo, angolo verticale va da su-e-git movimento di
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telescopio, e la distanza frattempo pendenza (SD) e didivello (VD) cambiera too.but se
collimare AO con il secondo metodo, verticale angolo € bloccata nella direzione in cui s
trova prisma e non puo variare da su e gitu movimento del telescopio.

Operation steps Keys Display
Basic Mea--Coor. Mea
WA 94°23'49% PR 6.9
e 0.0
HAHR): 242021 42" Dist Unit:  LisFeat
M.Mode:  Fine
M 100.982 Tilt Status: &.OFF
Cliccare “Offset” . [ Offset]
@ = ‘101 875 ﬁ M.Ang |- M.Dist
z: 94 .534 '
ANG Offset ot | 44y Param
Mode |occpr | DIST Offset -
: FLANE Offset |3 ;
Setup Line CYL. Offsat R d Exit
@ Cliek “ANGOffet
nella finestra di :
. PPM: 6.9
dialogo . Qtockva  pey. 0.0
; @ Measure Dist Unit:  UsFeet
(3 Selezionare Free . {— MMade:  Fine
VA”(OI‘ “LOCk VA” ) per Tilt Status: &.0FF
iniziare le misure con
offset.(Utente fa la
propria scelta a seconda
della  funzione che
. Measure Setup Exit
necessita) :
Option -
Fres Wi Lock Wi Egm gg
Measure Dist Unit:  LsFeet
Y M.Mode:  Fine
HD: 2.120 ;
. . . . Tilt Status: &.CFF
@ Collimare prisma P, poi | Collimate 2 it St
cliccare “Measure” key. prism P
ContinLe Exit
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ANG Offset
Option )
Free Wi Lok W Egm gg
Measure Dist: Utrlwit: | JsFeet
. . 513 MMode: i
(5Collimare bersaglio A0 1S el Tit Status: A OFF
con manopola orizzontale | Collimate AO
eregolazionefine.
Continue B Exit
® Cliccare testo
« . » R Option -
.Contlnue. ..Qumdl la @Freeva Lok va ggm; g:g
distanza inclinata , la Measue Dist Unit:  UsFeet
distanza orizzontale e I’ HD: P-lzo %EA Sfa‘i;,sz Tgpp
elevazione dallo | [Continuel Mea.Result
strumento to A0 e le V: 94°28'49” HR: 242°21’46”
' . SD: 2.126 N: 99.999
coordinate  di AO HD: 2.120 E: 99.998
verranno visudizzate . VD: -0.166 Z:89.170
><]_), ><2) 7 Measure Setup Exit

o) Cliccare “Setup” per introdurre altezza prisma e strumentale .
*2)Cliccare “Exit” per terminare

elnizializzare altezza prisma e strumento prima di Offset M easurement.

eFareriferimento a“4.5.1” per introdurre le coordinare del punto stazione.

2) Misure con offset di distanza

Lamisuradi un bersaglio spostato rispetto al prisma € possibile introducendo un offset .

dFE(horizontal distance
of front and back)

=, |

dEL(honzontal distance of left and right)
p

L

pHsm p

occupied point
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e Per misurare le coordinate di A1, impostare atezza strumentale e prismatica .

ePer misurare le coordinate di AO,

imposta solo altezza dello strumento ( Altezza

prismaé a0).
e Fareriferimento a““4.5.1” per impostare le coordinate del punto stazione .
Operation steps Keys Display
Basic Mea--Coor, Mea ¥
WA 94°28°49%  PRM: 6.9
PSIM; 0.0
HAHR): 242021 42" Dist Unit:  LisFeat
Ml.MDde: Fire
@ [DIST N: 100,982 Tit Status: A.0FF
Cliccare  “DIST Offset” e
alafi 4 dial Offset] E: 101.875 © v.ang T MDist
nellafinestradi dialogo . ~
9 2 94,585 |
ANG.Offset  ragr Ly param
Mode |occpr | DIST Offset -
: PLANE Offset |3 ;
Setup Line CYL. Offsat e ﬂ Exit
Input Option o %
2 it ] PSM: 0.0
drL: 0.1 Dist Unit;  UsFeet
M.Mode:  Fine
@ , , Moasze Tilt Status: A.0FF
ompletare 1’ entry dei HD:
dati
Measure Setup Exit
Input Option
. Bosn 0 | | PRM: 6.9
oFR: S PSM: 0.0
drL: 0.1 Dist Unit;  UsFeet
M.Mode:  Fine
Measure : .
@ollimare il prisma e HD: 2119 Tilt Status: A.OFF
[ Measure]

cliccare tasto “Measure” .

Continue

Exit
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Input Option
o TPmE e
(aCliccare il tasto dri:  Jox Dist Ugit: UsFeet
113 . 29 Y M. Mode: Fine
Continue : verra E’gf’swe 2aig  TitStats A.OFF
visualizzato il dato con la| [Continuel || wesresut
correzione di offset . V: 94°15'04” HR: 244°55’47”
. . SD: 2.240 N: 100.036
1), %) HD: 2.234 E: 99.853
VD: -0.166 Z:89.170
7 Measure e Setup Exit

1) Cliccare “Setup” per impostare altezze prisma e stazione
#2) Cliccare “Exit” per terminare .

3) Centro colonnacilindrica  ( Offset Measure)
E possibile cacolare il punto centrale (Po) della colonna misurati il punto P1 e
collimati angolarmentei punti P2,P3, vedi figura sotto riportata .

@® Fareriferimento a“4.5.1” per impostare il punto di stazione .
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Operation steps Keys Display
Basic Meaa--Coor. Mea
WA 94°23'49% PR 6.9
PSIM: 0.0
HA(HR: 242021 42" Dist Unit:  LisFeat
M.Mode:  Fine
i Tilt Status: &, OFF
© [ CYL.Offse | e
Cliccare tasto “CYL.Offset”. | t] = 101.8/5 ﬂ M.Ang | - M.Dist
z: 04,585 '
ANG Offset ot | 44y Param
Mode |occpr | DIST Offset -
: | PLANE Offsat |3 ;
Setup Line YL, Offsat R d Exit
Measure o =
12,117 : :
Center(HD): [2 oM 0.0
Left(HR): Dist Unit:  UsFeet
. . M.Mode:  Fine
(2ollimare il centro della Right(HR): Tilt Status: A.0FF
superficie P1, e quindi | [Measure]
cliccare tasto “Measure” .
Continue Exit
Measure e %
e 7 H 4
Center(HD): [2-11 oM 0.0
. . . [233923°13* Dist Unit:  UsFeet
(BTollimare il punto a EEE( sl i
. . "| [Continue]
quindi cliccare tasto
“Continue”

Continue Exit
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(aollimare il punto P3 della
superficie .

Measure

[2.117 || Eem o2

Center{HD): [— PSIM: 0.0

Left(HR): | 233°23°13"  Dist Unit:  UsFest
M.Mode:  Fine

Tilt: Status: A.OFF

Right{HR); [269°45°19*

Continue Exit

@ Measure o =
Cliccare tasto Center(HD): [2- 117 psM; ‘ 0.0
“Continue * , ed i valor Loy [ ||l e e
di distanza/coordinate  tra Right{HR): [269°45”19*  Tit Status: A.OFF
o i tro Col [ Continue] Mea.Result

fumento € centro £.olonna V: 93°13'32"  HR: 251°34’16”
verranno calcolati e SD: 2.948 N: 100.052
visualizzal Vi 066 769170
><1)’ ><2) | Measure Setup Exit
24) Cliccare tasto  “Setup”  per inserire altezza strumento e prisma .
2) Cliccaretasto “Exit” per uscire.

4) Misure piane con offset .

Quando lamisura diretta di PO non pud essere eseguita, si puo calcolareil punto sulla
conoscenza dell’ equazioni del piano. Tre punti casuai (P1, P2, P3) sul piano di PO
verranno misurati inizialmente per determinare il piano misurata, collimare quindi il

punto di misura (P0),e lo strumento calcola e visualizza

le coordinate e valore della

distanzadel punto di incrocio tral'asse di collimazione ed il piano
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Pl (prism)

-

(pnsm} -

Ilino prism point) P:Z (pnsm)

Prism he1ghts from Plte P2
are set as 0 automatically.

e Riferire a “4.5.1” per introdurre |le coordinate del punto stazione .

Operation steps Keys Display
Basic Mea--Coor . Mea
WA g4°23'49” PEM: 6.9
o PeEM 0.0
Ha(HR): 242021427 Dist Unit:  Uskeet
M.Mode:  Fine
@ [PLANE : 100.987 Tit Status: A, OFF
Cliccare tasto “PLANE I
Off Offset] E: ‘101 875 ©@ vang T mDist
set” . i
Z 04,585 I
ANG.Offset of Sy Param
Mode OCC PT DIST Offset |
1 PLAMNE Offset | all :
Setup Line oYL, Dffsat e d Exit
Measure S 7
PT1(HD): |1.994 Pt e
pT2(HD): | Dist Unit;  UsFeet
- MMode: Fine
@Eollimare prisma P1 pOI PT3(HD): | Tilt Status: A.OFF
i . . [ Measure]
cliccare “Measure” .
7 Measure Setup Exit
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(3Tollimare prisma P2, poi

Plane Offset @

Measure

PT1(HD): |1.994 ggm; g:g
pT2(HD): 11.991 Dist Unit:  UsFeet

M.Mode:  Fine

PT3(HD): Tilt Status: &.0OFF

, ) . [ Measure]
cliccare tasto “Measure” .
' Measure rue Setup Exit
Measure o =
PT1(HD): |1.994 PeM: o
pT2(HD): 11.991 Dist Unit:  UsFeet
. . —  MMode: Fine
(4Tollimare  prisma  P3, PT3(HD): |1.703 Tilt Status: &.OFF
quindi cliccare tasto | [Measurel
“Measure” .
Continue Setl Exit
Measure PPM: 6.0
PT1(HD): [1.850 p'SM;' 0
(SCliccare il tasto continua BTG} f—1.806 - ﬂsntnggét lFJirsteeEt
. . PT3(HD): |1.608 Tilt Status: A.OFF
per visualizzare le i
dinate del t0 PO [ Continue) Mea.Result
coordingte aet punto F1. Vi 96°45'59”  HR: 263°10’58"
%) SD: 1.681 N: -0.198
HD: 1.670 E: -1.658
V¥D: -0.198 Z:-0.198
| Measure e Setup Exit

*)Cliccare “Setup” per impostare altezza strumentali .

eSei tre punti di osservazione non possono determinare un piano, il sistema visualizza un

messaggio di errore. Osservare il primo punto di nuovo.
eQuando I'asse di collimazione non s intersecano con determinato piano, il sistema
visualizza un messaggio di errore.
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4.6 A proposito

Stonex

Operazioni:
1. Cliccare icona “about” sul  desktop.
2. Premere “Exit” per ritornare a livello precedente .
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5. Verifiche e Calibrazioni

5.1 Costante Strumento

1) Verifica

Si consiglia di osservare e confrontare |o strumento con una linea di riferimento nota che
si trova su un terreno stabile con particolare accuratezza, anche se 1’ errore non €
generamente incluso nella costante dello strumento. Se lalinea di provanon e disponibile,
€ possibile impostare la misura su target a 20 metri e confrontare quanto misurato con
uno strumento campione certificato .

AC

1 Selezionare un punto B sullalinea orizzontaled AC  lungacirca 100 metri. Misurare le
distanze di linee AB, AC e BC.
2 La costante strumento puo essere calcolata:

costante dello strumento = AB + BC-AC
3 Se vi & una differenza tra la costante standard di strumento e il valore calcolato,
sommate la costante strumentale a quella prismatica per ottenere un nuovo valore,
quindi introdurre il valore nello strumento come una costante prisma.
4. Confrontare la lunghezza della linea di prova dello strumento di nuovo con una certa
lineadi test standard.
5 Se la differenza & superiore a 5 mm dopo le precedenti operazioni, € necessario
ripristinare la costante dello strumento

2) Calibrazione
Contattare distributore  STONEX autorizzato.
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5.2 Bolledi livello

5.2.1 Livello tubolare

1) Verifica

1.Montare lo strumento su un supporto stabile e
fissarlo .

2 Livellare lo strumento finche il bolla tubolare e
paralela alalinea che congiunge le viti A e B, quindi
girare le viti per centrarelabolla.

3. Girare lo strumento di 180° , osservare se la bolla e

ancora la bolla a centro . Se si, nessuna regolazione Screw C
e richiesta, atrimenti dovete eseguire la seguente Mark
procedura : Vial

Adjusting screw)

2) Regolazione § m
1. Montare |o strumento su un treppiedi . | | ‘ ‘ ‘ |

2. Livellarlo in modo approssimativo . Turnthe instrument 180°
3 Girarelo strumento di sino aquando labollaé
paralelaaleviti A e B, quindi usare le viti per @

JOR][
centrare labolla.

4) Girare lo strumento di 180° , usare lo strumento di regolazione per correggere meta

P

dell’ errore della bolla .
5. Ripeterele operazioni  (3) e (4) finchelabollarisultaben centrata

5.2.2 Livello Circolare

1) Verifica:

1 Montare lo strumento su un supporto stabile e fissarlo.
2 Livellarlo con precisione usando la bollatubolare.

3 Osservare labolla dellalivella circolare, se e centrata
nessuna regolazione & necessaria, atrimenti dovete
eseguire laregolazione.

2) Regolazione

4 Montare lo strumento su un supporto stabile e fissarlo.
5. livellare con precisione usando il livello tubolare .

6 Regolare le tre viti di regolazione per centrare la bolla
con una chiave.

Nota: Prestare attenzione quando si regolano le tre
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viti, e latensione di serraggio € identica per loro

5.3 Asse Qttico

1) Controllare

1 Montare lo strumento su un treppiede .

2 Collocare un bersaglioa segno di croce acirca 50
m dallo strumento .

3 Inquadrare il segno di croce nel telescopio .

4 Osservare la croce del reticolo  ottico e quella del

bersaglio, se combaciano, la regolazione non & Reticle
necessaria; se no, regolarlo.

2) Regolazione ':>
1 Montare lo strumento sul treppiede e fissarlo bene

ad esso .

2 Collocare un target a segno di croce acirca50 m.

3 Inquadrare nel telescopio il segno di croce.

4 Allentare le due viti di fissaggio, regolare il reticolo poi fissare nuovamente le due
viti.

5.4 Piombo ottico piombo laser

5.4.1 Piombo ottico (factory optional)

Controllare

1 Montare lo strumento sul treppiede e fissarlo saldamente.

2 Impostare un segno di croce sotto lo strumento

3. Coincidere il segno centrale del piombo ottico con il segno di croce regolando tre viti
piedino.

4 Ruotare lo strumento di 180 °, controllare il segno centrale e segno di croce, se sono
coincidono, nessuna regolazione & necessaria, se non, regolarla.

2) Regolazione

1 Impostare lo strumento sul dispositivo stabile e fissarlo.

2 Impostare un segno di croce sotto lo strumento.

3 Utilizzare le tre viti calanti e coincidere il segno del centro di piombo e segno di croce
sul terreno.

4 Ruotare lo strumento di 180 ° intorno e togliere il coperchio dell'oculare piombo
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ottico, regolare le quattro viti di regolazione con il perno di regolazione per spostare il
segno centrale per il marchio croce, correggere solo la meta dello spostamento in

questo modo
5_Ripetere I'operazione in (3) e (4) finoa portare a coincidenza il segno centrale del piombo

elacroce sul terreno

Adjusting Eyepiece

/
\ 4 Adjusting screw
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NOTA:
Regolare le viti del reticolo piombino, in primo luogo alentare la vite sul senso dello

spostamento di reticolo, stringere la vite in secondo luogo un atro dello stesso monte, svitare
in senso orario per il serraggio e ruotare in senso antiorario € alentare, la forza per il
serraggio o I'allentamento dovrebbe essere la stessa.

5.4.2 Piombo laser

Controllare

(1) Impostare |o strumento sul supporto stabile e fissarlo.

(2) Impostare un segno di croce sul terreno nel quadro dello strumento.

(3) Attivareil laser plummet e posizionarlo sullacroce.

(4) Girareletreviti di livellamento fino a quando lo strumento mantiene livellamento e il
punto laser coincida con il segno di croce sul terreno.

(5) Ruotare lo strumento di 180 ° (200g) attorno e controllare il punto laser e segno di
croce, se coincidono, la regolazione non é necessaria. In caso contrario, regolare.

Regolazione

1 Impostare lo strumento sul treppiede a 1.5m daterra.

2 Accendere il piombino laser, girare le viti del basamento del piede fino a punto laser
coincide con il punto croce. Se si utilizza treppiede, fare un segno di croce sul punto laser
direttamente.

3. Ruotare strumento di 180 ° intorno, se il punto laser € oltre 2 mm a parte Mark Cross,
rimuovere il coperchio di protezione in primo luogo, regolare le due viti con chiave
esagonale 1,5 millimetri per passare spot laser per il marchio croce, correggere solo la
meta del spostamento in questo modo.

Per dettagli vedere lafigurain allegato .
4. Ripetere passi 2 and 3 finché il laser spot coincide con la croce quando ruotate lo
strumento

Un-adjustable Adjustable
SCrew screw

Nota: c¢i sono tre viti intorno a piombino
laser, solo due viti vengono utilizzate per la
regolazione di precisione del laser
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5.5 Croce reticolare del telescopio

1) Controllo :

(1) Impostare lo strumento sul treppiede e livellare con curg;

(2) Impostare un punto A fronte 50m strumento a parte;

(3) callimare il punto A e regolare la vite tangente verticale; Se il punto sembra muoversi
continuamente , la regolazione non & necessaria. In caso contrario, regolare

2) Regolazione:

(1) Impostare lo strumento, e impostare il punto A di fronte a 50m dallo strumento .
(2) Togliere il coperchio del telescopio dell'oculare, ci sono 4 viti per il reticolo

Eyepiece

Fixing screws

Fixingscrews

) Allentare le quattro viti di fissaggio leggermente con lavite-drive croce.

(4) Volgere la sezione oculare in modo che la croce verticale coincidente a punto A,
infine, serra nuovamente le quattro viti.

(5) Ripetere il controllo e laregolazione fino aquando non vi é alcuna deviazione.

NOTE:
1) Dopo la regolazione del mirino, si prega di controllare I'errore di collimazione e
I'errore di indice verticale.

2) Fareriferimento al capitolo "5.9 EDM dell'asse ottico e Errore Telescope Avvistamento
AXxis" per controllare I'asse. Infine controllare di nuovo I'errore di collimazione .
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5.6 Errore di collimazione orizzontale

Se la asse ottico del telescopio non é perpendicolare al'asse orizzontale , appariral'errore
di collimazione. L'assemblaggio, il trasporto e il funzionamento causano questo errore.

Se l'errore di collimazione non & nel range consentito, con il programma software di
collimazione s puo correggere questo errore .

1) Controllo

(1) Mettere lo strumento sul treppiede o piattaforma di regolazione e livellamento
accurato.

(2) Puntareil reticolo del collimatore o il bersaglio ovvio a distanza. Prendi I'angolo di
facciasinistraletturaH1 e I'Hr lettura volto ad angolo retto.

(3) Calcolo orizzontale errore di collimazione C secondo C= (HI - Hr +180°) / 2, se C
<8 ", nessun aggiustamento sara necessario. Se C> 8 ", procedere con le seguenti
regolazioni.

2) Regolazioneda programma:

Mettere lo strumento su treppiede e livellare accuratamente.

HA&: 240°06'00" Wa: 18°37'01"

= Left value ‘ | : ‘

Description | Walue | Description | Yalue |
Left HA Left wa

Right H& Right &

Mew IndexH Mew Ind...

Oid IndexH  -0°00'14"  Old Indexy 78°08'31"

‘ o ‘@ ‘x Exit

Procedura:

1 Accendere, eseguire il software "INST Setup”, muovere lo schermo tasti con € o »
finché non appare collimazione, cliccare per visudizzare ’errore di collimazione e il
menu di impostazione errore di indice verticale.

2 Puntare il telescopio a cannocchiale in faccia 1 , toccare "il valore di sinistra" per
leggere gli angoli orizzontali e verticali.

3 Puntare il mirino del collimatore in faccia due , toccare " valore di destra" per leggere
gli angoli orizzontali e verticali.

4 |l software calcolera il nuovo errore di collimazione e I'errore di indice verticale
automaticamente.

5 Toccare "Enter" per salvare i nuovi vaori, o cliccare "Annulla' per usare i vecchi

valori.
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Nota:

La regolazione puo essere eseguita dal programma quando C <30 ", se C> 30", regolare il
reticolo.

Regolazione Reticolo:

1 Ruotare lo strumento in faccia |, ruotando la vite tangente orizzontale fino Hr '=Hr + C

2. Allentare lo schermo del reticolo
Adjusting screw Eyepiece

Adjusting screw

3 Regolare le due viti a sinistra ea destra fino a quando 1’asse verticali del reticolo del
telescopio coincide con il reticolo del collimatore .
4 Ripetere la proceduradi controllo e di regolazione fino a quando viene accettata l'errore.

Nota:

1 Quando s regolano le viti del reticolo, in primo luogo allentare la vite nel senso dello
spostamento di reticolo, regolare e stringere la vite in secondo tempo , girare in senso
orario per il serraggio e ruotare in senso antiorario  per allentare, la forza applicata per
il serraggio o |'allentamento dovrebbe essere la stessa.

2 Dopo la regolazione del reticolo, € necessario regolare I'errore di indice verticale dal
programma

5.7 Erroredi indice verticale

Mancanzadi perpendicolarita tral ¢ asse verticale e ladirezione orizzontal e genera errore di
indice verticale (i). Il programma strumentale eliminare questo errore.

Attenzione: Primadi iniziare questaoperazione, assicuratevi di leggere attentamente il manuale,
atrimenti pud causare dati errati.

A causadellastrettarelazione tral'indice verticale ed il compensatore di inclinazione, &
necessario controllare e regolare la posizione del compensatore quando regolateil cerchio
verticale, il valore deve essere stabile durante la lettura

1) Controllare:

Si pregadi regolare il reticolo del telescopio e correggere I'errore di collimazione prima di
eseguire questa operazione.
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(1) Montare lo strumento sul treppiede o un supporto stabile e livellato con precisione, quindi
accendere lo strumento.

(2) Puntareil reticolo del collimatore o il bersaglio adistanza, scelto per avere VA di circa+
10°. Leggi infaccial I'angolo VI edinfaccia2 Vr.

(3) Calcolarel'indice di errore secondo la formula seguente:

i=(VI+Vr-360°)/2

(4) Sel <10", nessunaregolazione & necessaria, altrimenti procedere per regolare.

2) Regolazione da programma:
Mettere lo strumento sul treppiede o piattaformadi regolazione e livellamento accurato.

HA&: 240°06'00" WA 18°37'01"

= Left value ‘ |' : ‘

Description | Walue | Description | Yalue |
Left HA Left wa

Right H& Right &

Mew IndexH Mew Ind...

Oid IndexH  -0°00'14"  Old Indexy 78°08'31"

o . ‘@ ‘x Exit

Procedure

1 Accendere, eseguire il software "INST Setup”, spostare lo schermo tasti coni tasti <
o P finché compare la schermata collimazione, toccarla per visudizzare errore di
collimazione ed il menu di impostazionedi  “errore di indice verticale” .

2 Collimatore in faccial , toccare "il valore di sinistra" per leggere gli angoli orizzontali e
verticali.

3 Collimatore infacciall, toccare" valore di destra™ per leggere gli angoli orizzontali e
verticali.

4 1l software calcolera il nuovo errore di collimazione e l'errore di indice verticale
automaticamente.

5 Toccare "Enter" per salvare i nuovi valori, o toccare "Annulla' per usare i vecchi valori.
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5.8 Collimazione fascio laser ad asse ottico tel escopico

E 'necessario verificare questo errore dopo laregolazione del reticolo.

1) Verifica

(1) Installare lo strumento al treppiede o un dispositivo stabile e livellare con precisione,
quindi accendere lo strumento.

(2) Impostare un prisma a circa 2m dallo strumento.

(3) Puntare a centro del prismacon il telescopio .

Prism Fed mark

(4) Inserire schermo test del segnale EDM.

(5) Attivare il laser ; se la deviazione tra Mark e croce € non piu di /5 del diametro del
segno rosso, la regolazione non & necessaria

2) Verifica

(1) Installare lo strumento a treppiede o un dispositivo stabile e livellare con precisione,
quindi accendere lo strumento.

(2) Impostare un foglio riflettente a circa 5m ~ 20m lontano dallo strumento.

(3) Puntare al crocino sul foglio conil telescopio.

Laser spot
Reflective sheet

4) Inserire schermo test del segnale EDM.

(5) Osservare il punto laser, se il punto laser coincide con la croce-segno di stato
riflettente, la regolazione non & necessaria

Nota:

non fissare il raggio laser

3) Regolazione

Selo strumento ha bisogno di regolazione, si pregadi contattare i nostri rivenditori
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R2W PLUS
6. Specifiche

R2W PLUS Serie
Telescopio
Lunghezza 156mm
Immagine Eretto
Ingrandimento 30x
Aperture obbiettivo ®45mm
Campo visivo 1°30
Focalizzazione minima 1.0m

Misure Angolari

Sistema lettura

Diametro Encoder

UnitaAngolari

Risoluzione Dispaly

Rilevamento

Accuratezza

Misura Distanza

Risoluzione Display (m/inch selezionabile)
Classe laser

Unita Distanza
Range Misura (buone condizioni)

Mini-reading

Accuratezza

Tempo di Misura

Encoder assoluto

79mm

360°(dms/d)/400gon/6400mil, selezionabili
17/ 0.0002gon/0.005mil, selezionabili
Doppialettura.

215"

0.1mm/1Imm

Prism Class 1
Reflectorless/ Reflective sheet Class 3R
m/ft/US ft, selezionabili

prisma singolo 1 to 3000m
Foglio riflettivo/RP60 1 to 800m
Reflectorless 1to 500m
Fine mode

0.1mm/1mm(0.001ft/0.01ft)

Tracciamento 10mm (0.1ft)
Prisma 2mm+2ppm
Reflective sheet/RP60  3mm-+2ppm
Reflectorless 1-200m:3mm+2ppm

=200: 5mm+3ppm
Iniziale: 2.5sec
Fine mode: 1.5 sec
Rapid mode: 0.9sec
Tracking mode: 0.5sec
Prism typ: 1.0-1.5sec
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R2W PLUS
Reflective sheet/Rp60 typ: 1.5sec
Reflectorless typ: 1.5-5sec, max.20sec
Temperatura °C/° F, selezionabile
Pressione hPa/mmHg/inchHg, selezionabile
Temperatura -30°C to +60°C (1°C steps)
Pressione 510hPato 1066hPa(1hPa setps)
Prisma constant -99.9mm to +99.9mm

Corr. curvaturaterrestre

Sensibilitalivello
Livello Tubolare

Livello Circolare
Compensatore

Sistema

Range

Risoluzione

Data processing system
Operating system

CPU

Piombo ottico (Factory optional)
Accuratezza

Immagine

Ingrandimento

Distanza di focalizzazione
Campo visivo

Piombo laser (Standard)
Accuratezza

Laser class

Laser wave length

Display

Schermo touch

Power

Batteria

Voltaggio

Tempo operativo sul campo
Caricatori

Tempo di carica (at +20°C)

OFF/0.14/0.2, selezionabile

30"/ 2mm
8 /2mm
Doppio-asse
Liquido
+3'

1/!

Windows CE
32 hit

+0.8mm/1.5m
Eretta

3x

0.5m~u«

4°

+1.0mm/1.5m
Class 2/IEC60825-1
635nm

Doppio, 3.5" acolori TFT LCD (320 x 240 dots)

3400 mAh Li-ionricaricabile

74V DC

Circal0ore ( misure ogni 30 secondi)
FDJ6-Li(100V to 240V )

Approx. 4 ore
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Altro

CPU ARMO9 Core

Memoria 2GB internal memory

Guide Light System Opziondi

Sensori Sensori di temperatura e pressione
Tastiera Alfanumerica

Temperature operativa -20°~+50°C

Storage temperature -40°~+70°C

Dimensioni (WxDxH) 185x220x360m m

Peso (con batterie) 5.5kg

Interfaccia
Livello Protezione

USB host/USB dave/RS-232C/Bluetooth(Optional)
IP55 (IEC60529)
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7. Accessori

e Valigia

e Strumento

e Batteria

e Charger

e Valigetta Tools

e Regolatori

o Cleaning cloth

e Cleaning brush

e Cacciavite

e Wrench

o Silica gel

e CD

e Cavo USB

e Rainproof

e Reflective sheet/RP30
o Reflective sheet/RP60

e [aser caution sign

N TR R, PP NMNRPERPRPNER PR RNOPRPPR

e Pennino
o Tribrach 1

Appendicel: Correzioneatmosferica ( solo per riferimento)

Impostazioni di fabbrica: temperatura: 20°C, pressione: 1013hpa, Oppm
temperatura: 20°C, pressione:;1013hpa, Oppm

Correzioni:
Kpt=274.417-0.2905* p/(1+ 0.0036*1)
Kpt=278.960-0.2902* p/(1+ 0.0036*t)
Dove: p Pressione(hPa)
T Temperaturav(°C)
K pt—Correzione atmosferica (ppm)

Esempio :
t=20°C, p=1013hpa, L0=1000m.
Dove: Kpt=0ppm Kpt=4ppm

L=L g(1+K pt)=1000%(1+0x10-6)=1000.000m
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L=L o(1+K pt)=1000x(1+4x10-6)=1000.004m

Il valore di correzione atmosferica e ricavato del grafico sotto riportato . Pressione su asse
verticale, temperatura su asse orizzontale .
Leggereil valore dallalineadiagonale, che rappresentail valore richiesto .
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Appendice |1: Correzioni dovute arifrazione o curvaturaterrestre .

Leformule di correzione applicate alle distanze ( inclinata, orizzontale, verticale ) sono le
seguenti :

SD=DoxX (1+ppm*10%) +mm

SD— —Displayed slope distance (m)
. Target
Do— —Real measured distance (m)

ppm— — Scale coefficient (mm/km)

mm— —Target constant (mm)

Instrument

HD=Y -A X X X Y
VD=X+B X Y2

Mean sea level

HD— —Horizontal distance (mm>
VD— —Vertical distance (mm)

Y = SD.|Sin |

X =8D.Cos ¢

{ — —Zenith angle Elevation measurement
1- %5

R
1— 55

2R

K=0.142 or 0.20
R=6.37 X 10° (m)

A=

B=

Una volta corretta la distanza inclinata, le distanze orizzontali e verticali vengono
calcolate con le seguenti formule :

HD=SD COS§ VD=SD |SIN§|

NOTE:

Valoredi fabbricaper K €0.142.

Leggere capitolo 3.10 per modificareil valore di K.
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Appendicelll: Aggancio/Sgancio strumento dal tribrach

E’ possibile attraverso la manopola di aggancio e sgancio dal tribrach .

Disassemblaggio

(1) Ruotare lamanopoladel tribrach in senso antiorario .

(2) Con una mano tenere il tribrach, con I’ altra afferrare la maniglia dello strumento ed
alzare lo strumento dal tribrach .

Assemblaggio
(2) Inserire lo strumento nel tribrach , osservando il segnale di posizionamento .
(2) Ruotare la manopoladi fissaggio per chiudere I’ aggancio .

J Posizionatore

Positing groove

Vite fissaggio Tribrach

Note: Aggancio al tribrach
Se lo strumento non deve essere assembl ato/disassemblato frequentemente dal tribrach
€ bene serrare la vite di fissaggio onde evitare problemi accidentali .
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NOTA:

| disegni elefigure riportate possono subire variazioni  senza preavviso .

Stonex non é responsabile per danni dovuti ad errori nel manuae di
istruzione .

Garanzia

Due (2) anni su STONEX Total Station R2W Plus (tutti i modelli), escluso accessori di
alimentazione della batteria (6 mesi).

Riparazione : Procedura per i concessionari.

(1) saranecessario S/ N dello strumento e una descrizione dettagliata del difetto (talvolta
immagini o video) per indicare la causa e problema.

(2) Seil rivenditore vuole riparare uno strumento in periodo di garanzia sul loro sito:

1) Sei concessionari (non) hanno la parte in magazzino devono inviare un ordine ufficiale
di STONEX ® Europe e pagare per e poi cosi STONEX ® Europe inviera la nuova
parte di loro in modo che possano riparare lo strumento.

2) Quando la riparazione € finita rivenditore deve compilare il modulo "Spare Part
Rimborso" einviarlo al'indirizzo di posta dedicato.

3) attendere di STONEX ® Europe autorizzazione SPR no;

4) quando commerciante riceve il numero di autorizzazione SPR possono rispedire
STONEX ® Europe nominato ufficio la parte rotta con allegato il modulo SPR;

5) quando STONEX ® Europe riceve la parte rotta STONEX ® Europe prcede alla
verifica e se tutto € ok il costo della parte deve essere restituita (rimborso sara effettuato
solo dopo il controllo della parte fallimento e I'approvazione definitiva del STONEX ®
Europe).

(3) Se lo strumento deve essere rispedito STONEX ® Europe per la riparazione /
sogtituzione, i rivenditori / clienti deve inviare a STONEX ® Europe una "autorizzazione
alla restituzione della merce (RMA)" prima di spedire I'apparecchio guasto. STONEX ®
Europe &, a sua esclusiva discrezione, decidere il luogo di esecuzione per i lavori in
garanzia.
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Smaltimento Prodotto

The cardboard box, le plagtiche le varie parti del prodotto devono essere riciclate in
accordo con lalegislazione del Vostro Paese .

Per Paesi dell’ Unione Europea .

Lo smaltimento di apparecchiature elettriche ed el ettroniche come rifiuti solidi urbani &
severamente vietato: devono essere raccolti separatamente.
Contattare le autorita locali per ottenere informazioni pratiche sulla corretta gestione dei
rifiuti, I'ubicazione e tempi di centro di raccolta rifiuti. Quando s acquista un nuovo
dispositivo , si puo restituire al nostro rivenditore un dispositivo simile  gia utilizzato.
L'abbandono di tali apparecchiature in luoghi non specificatamente predisposti o
autorizzati, puo avere effetti pericolosi sulla salute e sull'ambiente.

Il simbolo del contenitore barrato significa che il dispositivo deve essere portato presso
i centri di raccoltaautorizzati e deve essere trattato separatamente dai rifiuti solidi urbani.
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